Manual de referéncia técnica contendo especificacbes técnicas
de hardware e software dalinha de CLPs e médulos de expanséo
SINOVO.
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apresenta versatilidade e alto desempenho para as mais diversas aplica¢gdes industriais
como injecdo de plastico, empacotamento, tecelagem, fabricacdo de medicamentos assim como para aplicacdes
em processos médico-hospitalares, meio-ambiente, saneamento, servicos municipais, graficas, construcéo civil,
automacédo predial, sistemas de condicionamento de ar, maquinas CNC, e outros campos do controle e
automacédo. O CLP SINOVO tem sua capacidade expandida através de diversas interfaces que ampliam suas
entradas digitais, saidas digitais, entradas analdgicas, saidas analdgicas, entradas de contagem rapida, saidas
digitais de pulso de alta velocidade e portas de comunicacdo. A SINOVO possui 100% da propriedade intelectual
sobre todo o hardware e software utilizado na linha de CLPs e periféricos. Os produtos podem ser customizados
para aplicacdes especificas sob consulta.

Em conformidade com a norma internacional IEC-61131;
Software de programacéo com 100% de simulacéo de operacao;
M, MODBUS RTU/ASCII, Sinovobus High Speed Protocol, e Freedom Protocol
Suporta interpolacédo linear, interpolacdo em ARCO, retorno ao ponto
original, compensacéo de folgas mecénicas e redefinicdo de ponto original;
Mddulos de expanséo com porta Ethernete RS485 podem ser utilizados como unidades
remotas em instalacdes distribuidas.
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O CLP mestre e os mdédulos remotos suportam comunicacdo Ethernet e até 5 portas RS232 ou
RS485 comunicando simultaneamente. Pela rede é possivel comunicar, programar, monitorar e trocar dados
com os CLPs. A porta Ethernet pode ser utilizada para intercomunicar CLPs, IHMs e computadores.

: Através deste recurso € possivel alterar e atualizar o firmware dos CLPs. Desta
forma, recursos novos podem ser adicionados a equipamentos anteriores na medida que forem desenvolvidos
pela fabricante.

: Os CLPs possuem duas portas seriais nativas, uma RS232 e uma
RS485, que podem ser expandidas para até 5 portas. Cada porta pode ser utilizada tanto como mestre quanto
como escravo ha comunicacdo. A comunicacdo em rede pode ser 1:N, N:1 e N:N e uma grande variedade de
interfaces IHM de mercado s&o suportadas, assim como inversores, medidores e periféricos diversos.

: Os CLPs possuem instalados de forma nativa os protocolos
de comunicacdo MODBUS RTU e ASCIl, Free Communication Protocol e o SINOVO High-Speed
Communication Protocol. A composicéo de arquiteturas sofisticadas e complexas s&o facilitadas pois basta uma
Unica instrucdo para estabelecer um modo de comunicacdo. Desta forma, problemas como conflitos de
comunicacéo, colisbes e problemas de handshaking s&o minimizados e até eliminados, sendo possivel a
coexisténcia simultdnea de diversos protocolos diferentes.

Os CLPs suportam até 8 canais duplex de alta
velocidade (200 kHz) de contagem de pulsos. S&o possiveis 7 modos de funcionamento com as entradas de
contagem rapida (pulso / direcdo 1 oitava, pulso / direcdo 2 oitavas, pulso direto / reverso 1 oitava, pulso direta /
reverso 2 oitavas, fases A / B 1 oitava, fases A/ B 2 oitavas, fases A / B 4 oitavas), e trés tipos de comparacéo
(comparacdo de uma etapa, comparacéo absoluta e comparacéo relativa), e ainda & possivel a comparacéo de
8 valores fixos com funcdo de self-learning.

CLP com 16 encoders

Sé&o possiveis até 16 canais de 200 kHz de alta
velocidade para a medicdo de frequéncia.

S&o possiveis até 8 canais duplex de pulsos de saida em 200 kHz. Desta
forma, até 8 motores de passos podem ser controlados. Os CLPs possuem func¢des que permitem controlar
aceleracdo e desaceleracdo, envelopes de multiplos segmentos, um sinal de saida de sincronismo facilita a
sincronizacao precisa dos motores. Usadas de forma independente, estdo disponiveis até 16 saidas rapidas para
funcdes de PWM, podendo controlar até 16 motores de passo ou servos.
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CLP com 16 servos
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Os CLPs SINOVO suportam até 8 canais de 200 kHz para controle de
movimentacdo que permitem interpolacdo linear, interpolacdo circular, pulso de saida de referéncia, endereco
absoluto, endereco relativo, compensacéo de folga, retorno ao ponto de partida e definicdo de ponto de partida.

Até 32 malhas de controle PID sdo suportadas pelos CLPs SINOVO. Estéo
disponiveis a auto sintonia, o controle de temperatura por légica Fuzzy, o controle de temperatura por curva
TTC, o controle de valvulas e de outros dispositivos industrias.

Os CLPs suportam até 8 canais para deteccdo de bodas de subida e
descida de sinais para funcdes de interrupcdo. Todas entradas permitem a aplicacdo de filtros para a correta
deteccéo dos sinais. Estdo disponiveis 52 niveis de interrupcdo em tempo real.

Os registros Al das entradas analdgicas podem
ser acessados diretamente e estdo disponiveis funcdes para conversdo de unidades de engenharia, ajuste de
frequéncia de amostragem e corregéo de zero. Os registros AQ das saidas analdgicas podem ser convertidos para
unidades de engenharia e podem ser configurados para manter seus valores.

Existem trés niveis de senhas para garantir a protecdo dos CLPs e do trabalho
desenvolvido em sua programacéao: senha de protecéo de programas, senha de protecédo de blocos, senha de
acesso ao hardware.

Além das caracteristicas ja citadas, os CLPs SINOVO também possem funcdo de
autodiagnostico, funcdo de protecéo contra falha de energia, relégio de tempo real, operacdes matematicas em ponto
flutuante, etc.
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2. Software de programacao
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O SINOVO PLC é o software de programacédo dos CLPs SINOVO e atende o padrdo IEC 61131-3. O
Software SINOVO PLC permite 100% de simulacéo, ou seja, é possivel desenvolver e testar o programa do CLP
sem o mesmo estar conectado. Estdo disponiveis trés linguagens de programacéo: Ladder (LD), Diagrama de

Blocos de Funcdo (FBD) e Lista de Instrugdes (IL). O programa é compativel com o Windows a partir da verséo
98.

Simulador de comunicacao Simulador de Interpolagao
n samulation

Conz (3)

Heip I FC Fort |-:Dn13 - ™ Pause Clear I Davite manager | I™ Usereal serial port
3z ~| lindex | Communication instruction Diata format
:’:sltf::'?ss:‘s!ﬂné; E1 COMM V1000,1,1, 120, 2, W0, M1, W0 600,n,28,1 i

d 2 COMM V1001,1,2,120, 2, M2, M3, 1 a600,n,8.1 t f
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06
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@ Hex © ascn CRE|LRC|Bee|sum| o | Lt | Response|
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CavE: 3000, 5, 4400 £0000. 64, 1, PLET - PLED
Sranpont (D, O Eac poist(I000, 0 Maiis: $500

CWR 1, U, 4508, $4000, 40, 1, PLE1 - PLE3
| | & - - E—— - » Srart poant (1000, ) End poart 0,0 Raius: 4400
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O CLP SINOVO é um dos pioneiros a oferecer um ambiente de programacéo
com 100% de simulacdo. Apds o desenvolvimento do programa do CLP o usuario programador pode simular e
testar

o funcionamento do CLP sem o mesmo estar conectado ao PC para testar se o programa esta correto ou néo.
Este recurso permite minimiza custos com comissionamentos e simplificar as etapas de depuracdo da
programacao.

Este recurso permite depurar e testar as instrucbes e ferramentas de
comunicacéo. E possivel enviar manualmente mensagens simuladas das remotas escravas. Também & possivel
utilizar a porta serial do PC para comunicar diretamente com a remota escrava, simulando a mensagem do CLP
mestre e verificando a resposta do CLP escravo.

O simulador de interpolacdo permite rastrear e desenhar a trajetéria gerada por
instrucdes de controle de movimentacéo tais como interpolacéo linear e interpolacdo circular. Este recurso lista os
parémetros de ajuste das saidas de pulso dos canais de controle de movimentac&o e plano de movimentac&o para

o comprimento do eixo e nimero de pulsos.

Os programas de CLP podem ser gerados como arquivos executaveis.
Com este recurso, € possivel criar um arquivo que sera enviado ao usuario para instalar no CLP, sem revelar os
codigos fontes para a preservacéo de direitos autorais e protecdo contra alteracdes ndo autorizadas.

Ao longo de inumeras aplicacdes, a SINOVO criou instrucdes inovadoras
para atender as diversas e crescentes necessidades do mercado. Assim, foram desenvolvidas instrucbes de
comunicacdo (COMM, MODR, MODW, HWRD, HWWR), conversdo e manipulacdo de dados (BUNB, BUNW,
WUNW, BDIB, WDIB, WDIW), controle PID (PID), controle de valvulas (VC), alarme superior e inferior (HAL, LAL),
faixa de operacdo de transmissores (SC), curvas de temperatura (TTC) entre outras. Essas instrucdes permitem
criar codigos reduzidos utilizando uma unica instrucdo onde outros CLPs demandam utilizar um arranjo de
instrucdes. O resultado &€ um programa reduzido, eficiente e menor tempo de processamento.

O software permite criar programas com até 31 blocos de rotinas (programa principal,
subprogramas e rotinas de interrupcdo. A sequéncia de execucdo dos blocos de rotinas pode ser definida pelo
programador. Cada bloco pode ser importado, exportado independente dos demais, e protegido por senha.

Multiplas tabelas podem ser implementadas. A utilizacdo de tabelas permite reduzir o cdédigo de
programa, poupando espaco de memoria. Um exemplo € a tabela de inicializacdo de variaveis. Cada tabela
pode ser importada, exportada e protegida por senha.

Este recurso permite buscar e encontrar todos os CLPs presentes na rede. E possivel
monitorar e detectar o status de operacéo, o status de falha, a posicdo da chave RUN/STOP, as configuractes
de hardware e a parametrizacéo das portas seriais de cada CLP que estiver online. E possivel selecionar cada
CLP para monitoracéo online, envio de programas, atualizac&do de firmware, comando de parada (STOP), ajuste
do relégio de tempo real, modificacdo da senha de protecdo, modificacdo dos pardmetros de comunicacéo
serial, ajuste do tempo de watchdog e alteracdo do nome do CLP.

Estdo disponiveis 10 paginas de monitoracdo de variaveis na forma de
tabelas. Este recurso permite selecionar o formato de monitoracdo das variaveis em decimal, hexadecimal,
binario, ponto flutuante ou caractere.

Este recurso permite monitorar na forma de graficos de tendéncia a evolugc&o no tempo
do valor contido nos registros, apresentando a variacdo em tempo real, muito util na depurac&o de programas e
Processos.
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O software SINOVO PLC € facil de operar e possui diversos atalhos que aceleram a
digitacdo e criacdo de rotinas, sugerindo componentes ou faixas de valores conforme o contexto. Um duplo
clique em instrucdes configuraveis abre a janela de pardmetros.

Este recuso permite adicionar nomes e comentarios as variaveis, instrucdes,
I6gicas, tabelas e blocos de programa. Adicione “//” apdés o nome do componente e escreva o comentario
diretamente (exemplo: X0 // motor). Os comentarios podem ser exportados para facilitar a edic&o.

Um poderoso help online contém as descri¢ées das instrucdes e dos mdédulos de hardware. O Help
€ acionado pressionando a tecla F1 na interface de programac&o. Mesmo para quem esta utilizado o software
SINOVO pela primeira vez, este recurso é facilmente utilizado.

A ferramenta de programacéo permite todos os recursos normais de edicdo como busca
e substituicdo de variaveis, alteracdo up/down de légicas e copia e cola de légicas e trechos de programas,
inclusive entre blocos diferentes.
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O diagrama a seguir apresenta a formacéo do part number que especifica o CLP conforme a série, numero de |0s,
alimentacéo, tipo de saida digital e presenca ou ndo da porta Ethernet.

Ethernet e: Porta Ethernet integrada

vazio: Sem porta Ethernet integrada

R: Relé
T: Transistor NPN
P: Transistor PNP

Tipo de saida

0: 24 VCC
2: 220 VCA

Alimentacéo

Especificacéo S: CLP padrao com |Os digitais

Numero de 10s 10, 16, 20, 24, 32,40, 48 e 60 pontos de IO

Série do CLP C: Econémica
T: Uso geral
H: Alto desempenho

N: Controle de movimentacéo

Os CLPs SINOVO estao agrupados em 4 séries conforme suas aplicacdes capacidades. A tabela abaixo
apresenta as caracteristicas basicas das quatro familias.

Série Aplicacédo Particularidades
C Baixo custo N&o expansivel
T Uso geral 2 Enconders A/B em 200kHz
2 Step motors em 200 kHz
Até 7 mdédulos de expansédo
H Alto desempenho 4 Enconders A/B em 200kHz
Alta velocidade de processamento 4 Step motors em 200 kHz
Até 7 mdédulos de expanséo
N Controle de movimentacéo 4 6 e 8 Enconders A/B em 200kHz
Alta velocidade de processamento 4,6 e 8 Step motors em 200 kHz
Até 7 mdédulos de expanséo
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Série C — CLPs economicos
-e: Denota porta Ethernet integrada

T*: Denota saida digital a transistor (T para saida NPN e P para saida PNP

Ethernet Integrada S/ Ethernet ntegrada Especificagéo Dimensdes
24 VCC 220 VCA 24 VCC 220VCA ED SD Portas COM Max Expanséo
C10SOR-e | C10S2R-e | C10SOR | C10S2R | 6 4R RS232 + RS485 Nao disponivel
' C10SO0T*-e | C10S2T*-e | C10SOT* | C10S2T* | 6 | 4T*  RS232+RS485 Nao disponivel
C16S0R-e | C16S2R-e | C16SOR | C16S2R | 8 8R RS232 + RS485 Nao disponivel
C16S0T*-e | C16S2T*-e | C16S0T* | C16S2T* | 8 8T* | RS232 + RS485 Nao disponivel
C24S0R-e | C24S2R-e | C24SOR | C24S2R | 16 8R RS232 + RS485 Nao disponivel
C24S0T*-e | C24S2T*e | C24S0T* | C24S2T* | 16 8T* | RS232 + RS485 Nao disponivel
C32S0R-e | C32S52R-e | C32S0R | C32S2R | 16 16R | RS232 + RS485 Nao disponivel
C32S0T*-e | C32S2T*e | C32S0T* | C32S2T* | 16 16T* | RS232 + RS485 Nao disponivel 131x95x82mm
C48S0R-e | C4852R-e | C48S0R | C48S2R | 28 20R | RS232 + RS485 Nao disponivel
| C48S0T*-e | CA8S2T*e | CA8SOT* | C48S2T* | 28 | 20T* RS232+RS485 Nao disponivel
CB0SOR-e | CB0S2R-e | C60SOR | CB0S2R | 36 24R | RS232 + RS485 Nao disponivel
CB60S0T*-e | CB0S2T*-e | CE0SOT* | CB0S2T* | 36 24T* | RS232 + RS485 Nao disponivel 177x95<82mm

CLPs econdmico com alta confiabilidade;
Pontos na CPU: 10/16/24/32/48/60;
Memoéria de programa: 48K passo;

N&o expansivel;

Alimentacdo 220 VCA ou 24 VCC,;
Blocos de conexdo extraiveis, relégio de tempo real com bateria recarregavel;
Arquitetura ARM com firmware atualizavel por software;
Portas COM: RS232 e RS485 integradas com protocolo MODBUS ASCII/RTU nativo, Free Communication
Protocol e Sinovobus High Speed Protocol;

e Suporta Ethernet e 2 outras portas RS232/RS485 funcionando simultaneamente.
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SINOVO

Série T — CLPs para uso geral

-e: Denota porta Ethernet integrada
T*. Denota saida digital a transistor (T para saida NPN e P para saida PNP
Ethernet Integrada S/ Ethernet Integrada  Especificag Dimensoes

24 VCC 220 VCA 24\CC 220VCA ED SD Entradas Saidas Portas COM
de pulso  de pulso

T16S0R-e | T16S2R-e | T16SOR | T16S2R | 8 8 2 canais RS232+RS48 | 7
A/B Até 5 portas
T16S0T*-e | T16S2T*-e | T16S0T* | T16S2T* | 8 8T* | 2canais | 2canais | RS232+RS48 | 7
A/B AB Até 5 portas
| T24SOR-e | T24S2R-e | T24SOR | T24S2R | 16 | 8R 2 canais RS232+RS48 | 7
A/B Até 5 portas
T24S0T*-e | T24S2T*-e | T24S0T* | T24S2T* | 16 | 8T* | 2canais | 2canais | RS232+RS48 | 7
A/B AB Até 5 portas
T32S0R-e | T32S2R-e | T32SOR | T32S2R | 16 | 16R | 2 canais RS232+RS48 | 7
A/B Até 5 portas 131x95%82m
T32S0T*-e | T32S2T*-e | T32S0T* | T32S2T* | 16 | 16T* | 2 canais | 2canais | RS232+RS48 | 7 m
A/B AB Até 5 portas
T48S0R-e | T48S2R-e | T48SOR | T48S2R | 8 20R | 2 canais RS232+RS48 | 7
A/B Até 5 portas
T48S0T*-e | T48S2T*-e | T48SOT* | T48S2T* | 28 | 20T* | 2 canais | 2canais | RS232+RS48 | 7
A/B AB Até 5 portas
T60SOR-e | T60S2R-e | 60SOR T60S2R | 36 | 24R | 2 canais RS232+RS48 | 7 177x95%82m
A/B Até 5 portas m
T60S0T*-e | T60S2T*-e | T6OSOT* | TBOS2T* | 36 | 24T* | 2 canais | 2canais | RS232+RS48
A/B AB Até 5 portas 7

CLPs para uso geral com alta confiabilidade;

Pontos na CPU: 10/16/24/32/48/60;

Memoéria de programa: 48K passo;

Expanséo: até 7 médulos de expanséo;

Alimentacdo 220 VCA ou 24 VCC,;

Blocos de conexdo extraiveis, relégio de tempo real com bateria recarregavel;
Arquitetura ARM com firmware atualizavel por software;

Portas COM: RS232 e RS485 integradas com protocolo MODBUS ASCII/RTU nativo, Free Communication
Protocol e Sinovo PLC High Speed Protocol;

Suporta Ethernet e 5 outras portas RS232/RS485 funcionando simultaneamente;

e 2 grupos de saidas pulsadas AB em 200 kHz e 2 canais de entradas AB em 200 kHz.
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SINOVO

Série H — CLPs de alto desempenho

-e: Denota porta Ethernet integrada
T*. Denota saida digital a transistor (T para saida NPN e P para saida PNP)

Ethernet Integrada S/ Ethernet Integrada  Especificagéo Dimensoes
24 \CC 220VCA  24VCC  220VCA SD i Portas COM
H16SOR-e | H16S2R-e A H16SOR | H16S2R | 8 B8R 4 canais RS232+RS48 | 7
AB Até 5 portas
H16S0T*e | H16S2T*e | H16SOT* | H16S2T* | 8 | 8T* | 4canais | 4 canais ‘ RS232+RS48 | 7
AB A/B Até 5 portas
H24SOR-e | H24S2R-e | H24SOR | H24S2R | 12 12R 4 canais RS232+RS48 | 7
AB Até 5 portas
H24S0T*-e | H24S2T*e | H24SOT* | H24S2T* | 12 12T* | 4canais | 4 canais ‘ RS232+RS48 | 7 | 93x95x82mm
AB A/B Até 5 portas
| H32SOR-e | H32S2R-e  H32SOR | H32S2R | 16 16R 4 canais | RS232+RS48 | 7
AB Até 5 portas
| H32S0T*-e | H32S2T*e | H32SOT* | H32S2T* | 16 16T* | 4canais | 4 canais ’ RS232+RS48 | 7
AB A/B Até 5 portas
| H40SOR-e | H40S2R-e  H40SOR | H40S2R | 20 20R 4 canais | RS232+RS48 | 7
AB Até 5 portas
HA0SOT*-e | HA0S2T*e  HA0SOT* | H40S2T* | 20 | 20T* | 4canais | 4 canais ‘ RS232+RS48 | 7 | 131x95x82m
AB A/B Até 5 portas m
HE60SOR-e | HB0S2R-e | HBOSOR | HBOS2R | 36 24R 4 canais RS232+RS48 | 7
AB Até 5 portas
| HB0SOT*-e | HB0S2T*-e = HB0SOT* | HE0S2 T*| 36 24T*  4canais | 4canais = RS232+RS48 | 7
AB A/B Até 5 portas
177%95%82m

e CLPs de alto desempenho e alta confiabilidade;

Pontos na CPU: 10/16/24/32/48/60;

Memoéria de programa: 48K passo;

Expanséo: até 7 médulos de expanséo;

Alimentacdo 220 VCA ou 24 VCC,;

Blocos de conexéo extraiveis, relégio de tempo real com bateria recarregavel;
Arquitetura ARM com firmware atualizavel por software;

Portas COM: RS232 e RS485 integradas com protocolo MODBUS ASCII/RTU nativo, Free
Communication Protocol e Sinovobus High Speed Protocol;

Suporta Ethernet e 5 outras portas RS232/RS485 funcionando simultaneamente;

4 grupos de saidas pulsadas AB em 200 kHz e 4 canais de entradas AB em 200 kHz.
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-e: Denota porta Ethernet integrada
T*: Denota saida digital a transistor (T para saida NPN e P para saida PNP)
Permitem controlar 2 eixos com interpolacdo em arco, 2 eixos com controle sincrono, enderecamento absoluto,

enderecamento relativo, comp

nsacao de folga mecanica e redefinicdo de ponto de origem.

Ethernet Integrada S/ Ethernet Integrada  Especificacédo Dimensoes
24 VCC 220 VCA 24\JCC  220VCA SD Entradas Saidas de Portas COM

de pulso pulso
N16S0T*-e | N16S2T*e | N16SOT* | N16S2T* | 8 | 8T* | 4 canais 4 canais RS232+RS485 | 7

A/B (8 ED) | A/B (8 ED) Até5 portas
N24S0T*-e | N24S2T*-e | N24SO0T* | N24S2T* | 12 | 12T* | 6 canais 6 canais RS232+RS485 7

A/B (12 AB (12 Até 5 portas

ED) ED) 93%95x82mm
N40SO0T*e | N40S2T*-e | N40SOT* | N40S2T* | 20 | 20T* | 8 canais 8 canais RS232+RS485 | 7

A/B (16 A/B (16 Até 5 portas

ED) ED)

131x85x82mm |

N60SO0T*e | N60S2T*-e | NB0SOT* | N60S2T* | 36 | 24T* | 8 canais 8 canais RS232+RS485 7

A/B (16 A/B (16 Até 5 portas

ED) ED)

177x95x82mm

Protocol e Sinovobus High Speed Protocol;

Dedicado ao controle de movimentacdo, alta confiabilidade;
Pontos na CPU: 16/24/40/60;

Memoéria de programa: 48K passo;
Expanséo: até 7 médulos de expanséo;
Alimentacdo 220 VCA ou 24 VCC,;
Blocos de conexdo extraiveis, relégio de tempo real com bateria recarregavel;
Arquitetura ARM com firmware atualizavel por software;
Portas COM: RS232 e RS485 integradas com protocolo MODBUS ASCII/RTU nativo, Free Communication

14

Suporta Ethernet e 5 outras portas RS232/RS485 funcionando simultaneamente;
8 grupos de saidas pulsadas AB em 200 kHz e 4 canais de entradas AB em 200 kHz;

Permite interpolacéo linear e em arco, saida para pulso de sincronismo.

Permite enderecamento absoluto e relativo, compensacé&o de folga mecénica e redefinicdo de ponto inicial.
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6. Modulos de expansao

Os moédulos de expanséao dotados de porta de comunicacdo RS485 suportam funcdes de 1/0 remoto.

Modulos de expansao digital
-e: Denota porta Ethernet integrada
T*: Denota saida digital a transistor (T para saida NPN e P para saida PNP)

Ethernet Integrada S/ Ethernet Integrada Especificagéo Dimensoes
24 V/CC 220 VCA 24\V/CC 220 VCA ED SD  Comunicacio
HosDI 8
HOSDOR 8R*
HO8DOT* 8T
HOBXDR | 4 4R Rre e
HO8XDT* ' | 4 4T*
H16DI ' 16 RS485
H16DOR ' ' 16R | RS485
H16DOT* 16T* | RS485
H16XDR 8 8R RS485
H16XDT* 8 8T* | RS485
H24Dl-e H24DI2-e H24DI H24DI2 24 RS485
H24XDR-e H24XDR2-e = H24XDR H24XDR2 12 12R | RS485
H24XDT*-e H24XDT*2-e = H24XDT* H24XDT*2 12 12T* | RS485
H40Dl-e H40DI2-e H40DI H40DI2 40 RS485
H36DOR-e H36DOR2-e = H36DOR H36DOR2 36R | RS485
H36DOT*-e H36DOT*2-e = H36DOT* H36DOT*2 36T* | RS485
' H40XDR-e H40XDR2-e | H40XDR | H4OXDR2 20 20R | RS485 | 131x95%82rmm
" HAOXDT*-e H40XDT*2-e = H40XDT* | H4OXDT2 | 20 20T* | RS485
' HB4XDR-e H64XDR2-e | HB4XDR | HBAXDR2 | 32 32R | RS485
H64XDT*-e He4XDT*2-e = HB4XDT* HB4XDT*2 32 32T* | RS485
177x95x82mm

Pontos de |O: 8/16/24/36/40/64;

Alimentacdo 220 VCA ou 24 VCC conforme o modelo;

Podem ser utilizados como expanséo para qualquer CLP SINOVO;

Modulos de expanséao dotados de porta ES485 podem ser utilizados como expanséo local ou remota;
Maédulos de expanséo dotados de porta Ethernet podem ser utilizados como |10s remotos em instalacées
distribuidas.
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Médulos de expansao analégica
-e: Denota porta Ethernet integrada

Ethernet Integrada S/ Ethernet Especificacéo Dimensoées
Integrada
24 VCC 220 VCA 24VCC 220VCA EA Resolugdo  Comunicagéo
HO4DT 4 canais de 9 a 12 bits
temperatura
DS18B20
H32DT 32 canais de 9a12bits | RS485
temperatura
S04Al S04AI2 4 12 bits RS485
| S04A0 | S04A02 4 12 bits RS485
S04XA | S04XA2 | 2 2 12 bits RS485
| HO4RC | HO4RC2 | 4 16 bits RS485 70x95%82mm
termoresisténcias
HO4TC | HO4TC2 | 4 termopares 16 bits RS485
| HO8TC | HOBTC2 | 8 termopares 16 bits RS485
S08Al-e S08AIZ-e S08AI S08AI2 8 12 bits RS485
S08A0-e S08A02-e @ S08AO | S08A02 8 12 bits RS485
S08XA-e S08XA2-e S08XA | S08XA2 | 4 4 12 bits RS485
HO8RC-e HO8RC2-e A HOS8RC | HOSRC2 | 8 16 bits RS485
termoresisténcias 93x95x82mm
HO2PW-e HO2PW 2 canais de controle VCC 12 bits RS485
de tensdo constante /
corrente constante com
medicéo de tenséo e
corrente

Esta série é constituida de 32 modelos com 4, 8 e 32 pontos analégicos;

Podem ser utilizados como expanséo para qualquer CLP SINOVO;

Alimentacdo 220 VCA ou 24 VCC conforme o modelo;

Moédulos de expansdo dotados de porta RS485 podem ser utilizados como expanséo local ou remota;

Moédulos de expanséo dotados de porta Ethernet podem ser utilizados como |10s remotos em instalacées

distribuidas.

¢ Maddulos de entradas e saidas analdgica suportam sinais: 4a20mA,1a5V,0a20mA, 0asV,0a10V
e-10a10V;

e MaAdulos para leitura de termoresisténcias suportam: PT100, PT1000, Cu30 e Cu100;

e Maddulos para leitura de termopares suportam: S, K, T, E, J, B, N, R, Wre3/25, Wre5/26, 0 a 20 mV, 0 a 50mV

e 0 a100mV.
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Moédulos de comunicacgao

Modelo Especificagéo Dimensoes

SO01RS 1 porta de comunicagcdo RS232/RS485 isolado e compativel com os protocolos
MODBUS RTU/ASCII, Freedom Communication Protocol, Sinovobus High
Speed Communication Protocol. Baud rates de 1200 a 57600 bps

S01GL Conversor RS232/RS485 isolado e compativel com os protocolos MODBUS RTU/ASCII,

Freedom Communication Protocol e Sinovobus High Speed Communication Protocol.
Baud rates de 1200 a 57600 bps.

30x95x82mm

HO01ZB Médulo Zighee para comunicagdo wireless
PC2ZB Médulo Zigbee para conectar ao PC
% -2
} . @ &
48x70x24mm

¢ Alimentacdo 24 VCC;
Velocidade serial: 1200 a 115200bps;
Compativeis com os protocolos MODBUS RTU/ASCII, Freedom Communication Protocol, SINOVObus
High Speed Communication Protocol.

e Podem ser utilizados como expanséo para as familias T, H e N de CLPs SINOVO,;

Acessorios
Modelo Especificacéo Dimensdes
ACA20 Cabo de programacéo RS232 (conexdes DB9 e mini DIN, comprimento de 2 metros) O
2.0m
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7. Especificacoes

Especificagoes dos CLPs

ltem

Fluxo de processamento do
programa de controle

Especificacéo

Varreduras por ciclos varredura

Observagdes

Controle do 10

As entradas e saidas séo atualizadas a cada ciclo de
varredura do programa. O |0 pode ser atualizado
imediatamente pelo uso de instrugdes de refresh, tanto
a CPU mestre quanto os médulos de expanséo.

Velocidade de execucgéo de
instrucbes

0.05us / instrugdes basicas

Linguagens de programacéo

LD (Ladder) + FBD (Function Block) + IL ( Instruction
List)

Atende a [IEC 61131-3

Meméria de programacgéo

48K

Tecnologia de armazenamento

Flash ROM para armazenamento permanente (ndo
depende de bateria)

X Entrada digital X0 a X1023 Permite captura de borda e filtro

de sinal.

Y Saida digital Y0 a Y1023 Retentividade pode ser

habilitada.

M Relé auxiliar MO a M12287 A regido de retentividade pode

liberada.
(Retentivos) M1536 a M2047 e
T Temporizador (output) TO a T1023 A regido de retentividade pode
= ser liberada. Base de tempo:
e R 10ms, 100ms, 1s, T252 a T255
1ms
Cc Contador (output) C0a C255 A regido de retentividade pode
liberada.
(Retentivos) C64 a C127 SRERSRIS
S Bits de estado S0 a S2047 A regido de retentividade pode
(Retentivos) S156 a S255 Zerliberads;
SM Bits de estado do sistema | SM0 a SM215
i Relé local LMa LM31

Al Registro de entrada AlO a Al255 Permite converséo de escala,

analogica ajuste de tempo de
amostragem e correcdo de
zero.

AQ Registro de saida AQO a AQ255 Permite converséo de escala,
analogica retentividadade pode ser

selecionada.

V Registro de dados VO a V14847 A regido de retentividade pode

(Retentivos) V1000 a V2047 2erliberada:

TV Temporizador (registro TV0 aTV1023 A regido de retentividade pode
contendo o valor corrente = ser liberada. Base de tempo:
do timer) (Retentivos) TV96 a TV127 10ms, 100ms, 1s, T252 a T255

1ms.

cVv Contador (registro CV0 a CV255 A regido de retentividade pode
contendo o valor corrente - ser liberada. CV48 a CV79 séo
néo contador) (Retentivos) CV64 a CV127 32 bits, demais s&o 16 bits.

SV Registros do sistema SV0 a SV900

Lv Registros locais Lv0 a Lv31

OBS: Retentividade significa a capacidade de manter o estado ou valor do registro durante a falta de energia
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ltem Especificacéo Observagoes
P Apontador para | PO a P29 Utilizados para enderecamento
enderecamento indireto indexado
indexado
I Interrupgéo 11-152
LBL Lable (etiqueta) | 255 Utilizado para saltos de
programa
Constantes | 10 Decimal -32768 a +32767 (16 bits), -2147483648 a +2147483647 (32
bits)
16 hexadecimal | 0000 a FFFF (16 bits), 00000000 a FFFFFFFF (32 bits)

Portas de comunicagéo

CLP: 2 portas de comunicagéo (RS232 e RS485), até 5
portas utilizando expansdes

Podem ser utilizadas para
comunicar em rede e programar
networking (mestre e escravo)

Protocolos de comunicacéo

MODBUS RTU/ASCII, Freedom Communication Protocol,
SINOVOBUS High Speed Communication Protocol, Baud
rate: 1200 a115200bps

Capacidade e comunicagdo em
rede

O endereco do CLP pode ser externamente programado até
254. Permite comunicacdo emrede 1: N, N: 1, N: N

Relégio de tempo real (RTC)

Apresenta: ano/més/dia/hora/minuto/segundo/semana

Nativo do circuito, utiliza
bateria.

Contadores rapidos

8 canais, 200 kHz

Funcéao teaching,7 modos de
contagem: 1 - pulso/direcéo 1
tempo, 2 - pulso/diregéo 2
tempos, 3 — pulso direto/reverso
1 tempo, 4 — pulso
direto/reverso 2 tempos, 5 —
pulso de fase A/B 1 tempo, 6 —
pulso de fase A/B 2 tempos,7 —
pulso de fase A/B 4 tempos.

Saidas pulsadas rapidas

8 canais, 200 kHz

5 modos de saida: 1 — pulso
simples de saida, 2 — saida em
pulso/direcéo, 3 — pulso de
saida direto/reverso, 4 — pulso
de fase A/B, 5 — saida de pulso
de sincronismo.

Instrucdes aritméticas com
ponto flutuante

Permite operagdes aritméticas em ponto flutuante de 32 bits
e conversdes inteiro/ponto flutuante.

Protec&o por senha

Permite 3 niveis de protecéo por senha: protecdo do arquivo
de programa, protecéo de blocos do programa, protecéo do
hardware e inibicdo de upload.
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Energia
ltem Alimentagéo CA Alimentagéo CC
Alimentacéo 100 a 240 VCA 24VDC -15% a +20%
Frequéncia 50a60Hz ---
Surto instantédneo de consumo MAX 20 A 1.5ms em 220 VCA MAX 20 A 1.5ms em 24 VDC
' Saida de energia MAX 25 VA =
' Maxima interrupcéo de energia permitida 20 ms em 220 VAC 10ms
" Fusivel indicado 2A 250V 2A 25V

Tenséo de operacédo/parada

' Forneci | 5VCC paraa CPU
mento

e 24 VCC para saidas e modulos

energia de expanséao

Quando a energia alcangar de 95 a 110
VCA, o CLP entra no modo RUN, quando
a energia cair abaixo de 70 VCA, o CLP
tem o processamento interrompido.

5V, 2% a +2%, 12 A (max)
24V, -15% a +15%, 500 mA (max)

5V, -2% a +2%, 1.2% (max)
24V, -15% a +15%, 500 mA (max)

24 VCC para entradas e
dispositivos externos

24V, -15% a +15%, 300 mA (max)

Utilizar a fonte de alimentacédo externa

Isolag@o galvanica da entrada de energia

1500 VCA /1 minuto

Sem isolagéo elétrica
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Especificagoes ambientais

ltem

Especificagcbes ambientais

Temperatura/umidade

Temperatura de operagéo: 0a + 55 C
Temperatura de armazenamento: -25a+ 70 C
Umidade: 5 a 95% sem condensacéo

Vibragéo (maxima)

' Impacto (maximo)

10 a 57 Hz em 0.075 mm, 57 Hz a 150 Hz aceleracéo 1G, X, Y, Z nos trés eixos 10 vezes em cada
direcéo
15 G continuos por 11 ms, X, Y, Z (nos trés eixos) por 6 vezes em cada diregédo

Transientes elétricos (maximo)

CA: EFT (& 2500 V), Surto (+ 2500 V)
CC: EFT (+ 2500 V), Surto (+ 1000 V)

Sobretenséao

Entre os terminais CA e PE: 1500 VCA, 1min
Entre os terminais CC e PE: 500 VCA, 1min

Impedancia de isolacéo

Entre os terminais CA e PE a 500 VCC: >=5 MQ
Entre os terminais de 10 e PE a 500 VCC: >= 5 MQ

Aterramento

Conectar o pino de terra a barra de aterramento do painel.

Ambiente de operacéo

Operar em ambiente livre de po, umidade, corroséo, choques elétricos e choques mecanicos.
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Especificacoes das entradas digitais (ED ou DI)

ltem Entrada Digital
Sinal de entrada Contato NPN/PNP
Corrente de acionamento ON: acima de 3.5 mA
OFF: abaixo de 1.5 mA
Impedancia de entrada 4.3 KQ
Maxima corrente de entrada 10 mA
Tempo de resposta Ajustado de fabrica 6.4ms, configuravel de 0.8 a 51.2 ms
' Isolagéo Isolagéo otica individual por canal
' Indicacéo visual LED ligado indica ON
LED desligado indica OFF
Alimentacéo Fonte CC nativa do CLP
(sink or source) 5.3 mA em 24 VCC

Especificacoes das saidas digitais (SD ou DO)
ltem Saida a relé (R) Saida a transistor NPN (T) ou PNP (P)

Carga resistiva 2A / ponto, 8A / 4 pontos 0.5A/ponto, 2A / 4 pontos
ers Carga indutiva 50 VA 5W /24 VCC
maxima
Carga leve 100 W 12W /24 VCC
' Carga minima 10 mA 2mA
" Tensdo <250 VCA, <30 VCC 30 vCC
Capacidade de fornecimento Max 5A /250 VCA Max 1Apor 10 s
Tempo de resposta Off—on 10 ms, Off-0On 10 us,
On—off 5 ms On—Off 120 us
Fuga de corrente quando aberto - <0.1 mA
' Isolagéo Isolag&o mecénica do relé Isolagéo otica individual por canal
Indicagéo visual LED ligado: indica ON
LED desligado: indica OFF
Alimentagéo Fonte CC nativa do CLP (24 VCC)
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Especificacao das entradas analogicas (EA ou Al)

ltem Tensao de entrada Corrente de entrada Termoresi  Termopar
sténcia

Faixa de -10Va+10V | OVa oV a 1Va+5V | Oa 4a20mA | Pt100, S, K, T,E, J,B, N,

entrada +10V +5V 20mA Pt1000, R, Wre3/25,
Cu50, Wre5/26, [0-20]mV/,
Cu100 [0-50]mV,

[0-100ImV

Resolugéo 5mV 2.5mV 1.25mV | 1.25mV 5uA S5uA ONEE 0.1C

Impedancia | 6MQ ' 2500 BMQ 6MQ

de entrada

Max faixade | 13V +30mA 5V

entrada

Indicacéo LED ligado indica operag&o normal

visual LED desligado indica defeito (break OFF)

Tempo de 5ms / 4 canais 560ms / 4 canais

resposta 880ms / 8 canais

Faixa digital 12 bits (0 a 32000) (série H — médulos A/D de 16 bits) 16 bits (0 a 32000)

de entrada

Precisédo 0.2% fundo de escala 0.1% fundo de escala

Alimentacéo A CPU utiliza a fonte interna. Os modulos de expanséo utilizam fonte externa de 24 VCC £10% 5 VA

Isolagéo Entradas opto acopladas. Nao existe isolag@o entre canais.

Consumo 24 \/CC +£20%,100 mA (Max) l 24VCC £20%, 50 mA (Max)

Especificacao das saidas analdgicas (SA ou AO)

Tenséo de saida Corrente de saida
Output range -10Va+10V | OVa+10vV | OV a+5V 1V a +5V 0 a20mA 4 a20mA
Resolucéo 5mV | 2.5mV | 1.25mV | 1.25mVv 5uA 5uA
Impedancia de 1KQ em10V 2500Q em 5V <500Q
carga
Indicagéo visual LED ligado indica operagéo normal
Capacidade de 10mA
carga
Tempo de 3ms
Faixa da entrada 12 bits (0 a 32000) (série H de médulo conversores A/D de 16 bits)
digital
Preciséo 0.2% fundo de escala
Alimentacéo A CPU utiliza a fonte interna. Os moédulos de expanséo utilizam fonte externa de 24 VCC +10% 5 VA
Isolagéo Entradas opto acopladas. Nao existe isolagdo entre canais.
Consumo 24 VCC £20%,100 mA (Max)
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Os campos em cinza indicam que o registro & apenas de leitura.
Os campos em branco indicam que o registro € de leitura e escrita.

Descricéo
RegistoCR  spqa S04AO0 SO4XA HO4RC Ho4TC
O0O0H O byte baixo indica o codigo do médulo e o byte alto indica a verséo.
01H Enderego de comunicagéo
Protocolo de comunicacéo:
02H 4 bits baixos do byte baixo: O(N,8, 2 For RTU), 1 (E,8,1 For RTU), 2 (O,8,1 For RTU), 3 (N,7,2 For ASCII), 4 (E, 7,1
For ASCII), 5 (O,7,1 For ASCII), 6 (N,8, 1 For RTU)
4 bits altos do byte baixo: 0 (2400 bps), 1 (4800 bps), 2 (9600 bps), 3 (19200 bps), 4 (38400 bps), 5 (57600 bps), 6
(115200 bps)
03H a 06H Nome do médulo
07H a 08H Endereco IP default: 192.168.0.88
09 a OAH Reservado
OBH Byte alto: indica mascara de sub rede (b3 a b0, 1 indica 255, 0 indica 0 — Exemplo: mascara de sub rede =
255.255.255.0, b3 a b0=1110).
Byte baixo: reservado
0CH a OEH Reservado
OFH Coadigo de erro:
0 (Firmware Normal), 1 (Erro de firmware), 2 (Firmware incompleto), 3 (Excesséo de acesso aos dados do sistema),
4 (Falta de alimentacdo 24V externa)
10H Valor lido no canal | Valor escrito no Valor lido no canal 1 | Valor lido no canal 1 | Valor lido no canal 1
1 canal 1
11H Valor lido no canal | Valor escrito no Valor lido no canal 2 | Valor lido no canal 2 | Valor lido no canal 2
2 canal 2
12H Valor lido no canal | Valor escrito no Tipo de sinal do Valor lido no canal 3 | Valor lido no canal 3
%) canal 3 canal de entrada 1,
nota 2
13H Valor lido no canal | Valor escrito no Tipo de sinal do Valor lido no canal 4 | Valor lido no canal 4
4 canal 4 canal de entrada 2,
nota 2
14H Tipo de sinal do Tipo de sinal do Flag de utilizacéo, Tipo de sinal do Tipo de sinal do canal 1,
canal 1, nota 2 canal 1, nota 2 nota 6 canal 1, nota 3 nota 4
15H Tipo de sinal do Tipo de sinal do Limite inferior em Tipo de sinal do Tipo de sinal do canal 2,
canal 2, nota 2 canal 2, nota 2 unidades de canal 2, nota 3 nota 4
engenharia — canal 1
16H Tipo de sinal do Tipo de sinal do Limite inferior em Tipo de sinal do Tipo de sinal do canal 3,
canal 3, nota 2 canal 3, nota 2 unidades de canal 3, nota 3 nota 4
engenharia — canal 2
17H Tipo de sinal do Tipo de sinal do Limite superior em Tipo de sinal do Tipo de sinal do canal 4,
canal 4, nota 2 canal 4, nota 2 unidades de canal 4, nota 3 nota 4
engenharia — canal 1
18H Flag de utilizagdo, | Flag de utilizacdo, | Limite superior em Flag de utilizacgéo, Flag de utilizag&o, nota 6
nota 6 nota 6 unidades de nota 6
engenharia — canal 2
19H Limite inferior em Limite inferior em Frequéncia de Limite inferior em Limite inferior em
unidades de unidades de amostragem do unidades de unidades de engenharia
engenharia — canal | engenharia — canal | canal 1 engenharia — canal | —canal 1
1 1 1
1AH Limite inferior em Limite inferior em Frequéncia de Limite inferior em Limite inferior em

unidades de
engenharia — canal
2

unidades de
engenharia — canal
2

amostragem do
canal 2
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1BH Limite inferior em Limite inferior em Valor de correcdo de | Limite inferior em Limite inferior em
unidades de unidades de zero —canal 1 unidades de unidades de engenharia
engenharia — canal | engenharia — canal engenhariacanal3 | —canal 3
3 3
1CH Limite inferior em Limite inferior em Valor de correcdo de | Limite inferior em | Limite inferior em
unidades de unidades de zero —canal 2 unidades de unidades de engenharia
engenharia — canal | engenharia — canal engenharia canal4 | —canal 4
4 4
1DH Limite superiorem | Limite superiorem | Alarme de Limite superior em Limite superior em
unidades de unidades de desconex&o nos unidades de unidades de engenharia
engenharia — canal | engenharia — canal | canais 1 a 2, nota 5 engenharia — canal | —canal 1
1 1 1 .
1EH Limite superiorem | Limite superiorem | Valor de escrita no Limite superior em Limite superior em
unidades de unidades de canal de saida unidades de unidades de engenharia
engenharia — canal | engenharia — canal engenharia — canal | —canal 2
2 2 2
1FH Limite superiorem | Limite superiorem | Valor escrito no Limite superior em Limite superior em
unidades de unidades de canal 2 unidades de unidades de engenharia
engenharia — canal | engenharia — canal engenharia — canal | —canal 3
3 3 3
20H Limite superiorem | Limite superiorem | Tipo de sinal do Limite superior em Limite superior em
unidades de unidades de canal 1, nota 2 unidades de unidades de engenharia
engenharia — canal | engenharia — canal engenharia — canal | —canal 4
4 4 4
21H Frequéncia de Flag de power-off, | Tipo de sinal do Frequéncia de Frequéncia de
amostragem do nota 8 canal 2, nota 2 amostragem do amostragem do canal 1,
canal 1, nota 1 canal 1, nota 1 nota 1
22H Frequéncia de Valor no canal 1 Flag de utilizacéo, Frequéncia de Frequéncia de
amostragem do durante power-off nota 6 amostragem do amostragem do canal 2,
canal 2, nota 1 canal 2, nota 1 nota 1
23H Frequéncia de Valor no canal 2 Limite inferior em Frequéncia de Frequéncia de
amostragem do durante power-off unidades de amostragem do amostragem do canal 3,
canal 2, nota 1 engenharia —canal 1 | canal 3, nota 1 nota 1
24H Frequéncia de Valor no canal 3 Limite inferior em Frequéncia de Frequéncia de
amostragem do durante power-off unidades de amostragem do amostragem do canal 4,
canal 2, nota 1 engenharia —canal 2 | canal 4, nota 1 nota 1
25H Valor de corregdo | Valor no canal 4 Limite superior em Valor de correcéo de | Valor no canal 4 durante
de zerodo canal 1 | durante power-off unidades de zero do canal 1 power-off
engenharia — canal 1
26H Valor de corregéo Status dos canais, | Limite superior em Valor de correcéo de | Valor de correcéo de
dezerodocanal2 | nota7 unidades de zero do canal 2 zero do canal 2
engenharia — canal 2
27H Valor de corregéo Reservado Flag de saidas Valor de corregéo de | Valor de correcdo de
de zero do canal 3 durante power-off, zero do canal 3 zero do canal 3
nota 8 |
28H Valor de corregéo Valor no canal 1 Valor de correcéo de | Valor de correcéo de
de zero do canal 4 durante power-off zero do canal 4 zero do canal 4
29H Alarmes de Valor no canal 2 Alarmes de Alarmes de desconexao
desconexéo dos durante power-off desconexéo dos dos canais 1 a 4, nota 5
canais 1a 4, nota canais 1 a4, nota 5
5
2AH Reservado Indicador de saidas Reservado Reservado
dos canais, nota 7
2BH a 2FH Reservado
Notas:
1. Frequéncia de amostragem (vezes/s): 0(2), 1 (4), 2 (8), 3 (16), 4 (32), 5 (64), 6 (128), 7 (256)
2. Tipo de sinal: 0 (4 a 20mA), 1 (0 a 20mA), 2(1 a 5V), 3 (0 a 5V), 4 (0 a 10V), 5 (-10 a 10V)
3. Tipo de sinal das termoresisténcias: 0 (Pt100), 1 (Pt1000), 2 (Cu50), 3 (Cu100)
4. Tipo de sinal dos termopares: 0 (S), 1 (K), 2 (T), 3 (E), 4 (J), 5 (B), 6 (N), 7 (R), 8 (Wre3/25), 9 (Wre5/26),
10 (0 @ 20 mV), 11 (0 a 50 mV), 12 (0 a 100mV)
5. Alarme de desconexdo: Cada bit indica 1 canal, 0 (normal), 1 (desconectado)
6. Flags de utilizacdo: Cada bit indica um canal, 0(ndo), 1 (sim)
7. Flags de status dos canais: Cada bit indica 1 canal, 0 (off), 1 (on)
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8. Flags de valor de saida durante Power-off. Cada bit indica um canal, 0 (n&o), 1 (sim)
9. Flags de saida quando alimentac&o € interrompida: Cada bit indica um canal, 0 (n&o), 1 (sim)

CR corresponde ao endereco MODBUS do registro.
Os campos em cinza indicam que o registro & apenas de leitura.

Os campos em branco indicam que o registro € de leitura e escrita.
Registro CR  Descricéo

S08AI S08AO S08XA HO8RC HO8TC
00H O byte baixo indica o codigo do médulo e o byte alto indica a verséo.
01H Enderego de comunicagéo
02H Protocolo de comunicacéo:
4 bits baixos do byte baixo: O(N,8, 2 For RTU), 1 (E,8,1 For RTU), 2 (O,8,1 For RTU), 3 (N,7,2 For ASCII), 4 (E, 7,1
For ASCII), 5 (O,7,1 For ASCII), 6 (N,8, 1 For RTU)
03H a O6H Nome do médulo
07H a 08H Endereco IP default: 192.168.0.88
09 a OAH Reservado
O0BH Byte alto: indica mascara de sub rede (b3 a b0, 1 indica 255, 0 indica 0 — Exemplo: mascara de sub rede =
255.255.255.0, b3 a b0=1110).
Byte baixo: reservado
OCH a OEH Reservado
Coadigo de erro:
OFH 0 (Firmware Normal), 1 (Erro de firmware), 2 (Firmware incompleto), 3 (Excecéo de acesso aos dados do sistema),
4 (Falta de alimentacdo 24V externa)
10H Valor lido no Valor escrito no Valor lido no canal 1 | Valorlido no canal 1 | Valor lido no canal 1
| canal 1 canal 1 |
11H Valor lido no Valor escrito no Valor lido no canal 2 | Valorlido no canal 2 | Valor lido no canal 2
canal 2 canal 2
12H Valor lido no Valor escrito no Valor lido no canal 3 | Valorlido no canal 3 | Valor lido no canal 3
canal 3 canal 3
13H Valor lido no Valor escrito no Valor lido no canal 4 | Valorlido no canal 4 | Valor lido no canal 4
. canal 4 canal 4 |
14H Valor lido no Valor escrito no Tipo de sinal no Valor lido no canal 5
_ canal 5 canal 5 | canal 1, nota 2 Valor lido no canal 5
15H Valor lido no Valor escrito no Tipo de sinal no Valor lido no canal 6 | Valor lido no canal 6
canal 6 canal 6 canal 2, nota 2
16H Valor lido no Valor escrito no Tipo de sinal no Valor lido no canal 7 | Valor lido no canal 7
canal 7 canal 7 canal 3, nota 2
17H Valor lido no Valor escrito no ' Tipo de sinal no Valor lido no canal 8 | Valor lido no canal 8
canal 8 canal 8 canal 4, nota 2
" 18H Tipo de sinal no ' Tipo de sinal no ' Flag de utilizacéo, Tipo de sinal no Tipo de sinal no canal 1,
canal 1, nota 2 canal 1, nota 2 nota 6 canal 1, nota 3 nota 4
19H Tipo de sinalno | Tipo de sinal no Limite inferior no Tipo de sinal no Tipo de sinal no canal 2,
canal 2, nota 2 canal 2, nota 2 canal 1 canal 2, nota 3 nota 4
1AH Tipo de sinal do | Tipo de sinal do Limite inferior no Tipo de sinal do Tipo de sinal do canal 3,
canal 1, nota 2 canal 1, nota 2 canal 2 canal 3, nota 3 nota 4
1BH Tipo de sinal do | Tipo de sinal do Limite inferior no Tipo de sinal do Tipo de sinal no canal 4,
canal 4, nota 2 canal 4, nota 2 canal 3 canal 4, nota 3 nota 4
1CH Tipo de sinalno | Tipo de sinal no Limite inferior no Tipo de sinal no Tipo de sinal no canal 5,
canal 5, nota 2 canal 5, nota 2 canal 4 canal 5, nota 3 nota 4
Tipo de sinalno | Tipo de sinal no Limite superior no Tipo de sinal no Tipo de sinal no canal 6,
1DH canal 6, nota 2 canal 6, nota 2 canal 1 canal 6, nota 3 nota 4
1EH Tipo de sinalno | Tipo de sinal no Limite superior no Tipo de sinal no Tipo de sinal no canal 7,

canal 7, nota 2

canal 7, nota 2

canal 2

canal 7, nota 3

nota 4
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1FH Tipo de sinalno | Tipo de sinal no Limite superior no Tipo de sinal no Tipo de sinal no canal 8,
canal 8, nota 2 canal 8, nota 2 canal 3 canal 8, nota 3 nota 4
20H Flag de Flag de utilizacéo, Limite superior no Flag de utilizacéo, Flag de utilizagZo, nota
utilizagéo, nota nota canal 4 nota 6 6
i 6 -+ 6 4
21H Limite inferior no | Limite inferior no Frequéncia de Limite inferior no Limite inferior no canal 1
canal canal 1 amostragem do canal 1
1 canal 1, nota 1
22H Limite inferior no | Limite inferior no Frequéncia de Limite inferior no Limite inferior no canal 2
canal canal 2 amostragem do canal 2
2 canal 2, nota 1
23H Limite inferior no | Limite inferior no Frequéncia de Limite inferior no Limite inferior no canal 3
canal 3 canal 3 amostragem do canal 3
canal 3, nota 1
24H Limite inferior no | Limite inferior no Frequéncia de Limite inferior no Limite inferior no canal 4
canal 4 canal 4 amostragem do canal 4
canal 4, nota 1
25H Limite inferior no | Limite inferior no Valor de corregcdo de | Limite inferior no Limite inferior no canal 5
canal 5 canal 5 zero do canal 1 canal 5
- 26H Limite inferiorno | Limite inferiorno | Frequéncia de Limite inferior no Limite inferior no canal 6
canal 6 canal 6 amostragem do canal 6
canal 2
27H Limite inferior no | Limite inferior no Frequéncia de Limite inferior no Limite inferior no canal 7
canal 7 canal 7 amostragem do canal 7
canal 3
28H Limite inferior no | Limite inferior no Frequéncia de Limite inferior no Limite inferior no canal 8
canal 8 canal 7 amostragem do canal 8
canal 4
29H Limite superior Limite superior no Alarme de Limite superior no Limite superior no canal
no canal 1 canal 1 desconexdo dos canal 1 1
canais 1 a4, nota5
2AH Limite superior Limite superior no Valor no canal 1 Limite superior no Limite superior no canal
no canal 2 canal 2 canal 2 2
2BH Limite superior Limite superior no Valor no canal 2 Limite superior no Limite superior no canal
no canal 3 canal 3 canal 3 3
2CH Limite superior Limite superior no Valor no canal 3 Limite superior no Limite superior no canal
no canal 4 canal 4 canal 4 4
2DH Limite superior Limite superior no Valor no canal 4 Limite superior no Limite superior no canal
no canal 5 canal 5 canal 5 5
| 2EH Limite superior " Limite superior no - Tipo de sinal no Limite superior no Limite superior no canal
no canal 6 canal 1 canal 1, nota 2 canal 6 6
2FH Limite superior Limite superior no Tipo de sinal no Limite superior no Limite superior no canal
nocanal 7 canal 7 canal 2, nota 2 canal 7 7
30H Limite superior Limite superior no Tipo de sinal no Limite superior no Limite superior no canal
nocanal 8 canal 1 canal 3, nota 2 canal 8 8
31H Frequéncia de Flag de power-off, Tipo de sinal no Frequéncia de Frequéncia de
amostragem no nota 8 canal 4, nota 2 amostragem no amostragem no canal 1,
canal 1, nota 1 canal 1, nota 1 nota 1
32H Frequéncia de Valor de saida Flag de utilizacéo, Frequéncia de Frequéncia de
amostragem no durante power-off nota 6 amostragem no amostragem no canal 2,
canal 2, nota 1 no canal 1 canal 2, nota 1 nota 1
| 33H Frequéncia de | Valor de saida | Limite inferior no Frequéncia de Frequéncia de
amostragem no durante power-off canal 1 amostragem no amostragem no canal 3,
canal 3, nota 1 no canal 2 canal 3, nota 1 nota 1
| 34H Frequéncia de | Valor de saida " Limite inferior no Frequéncia de Frequéncia de

amostragem no
canal 4, nota 1

durante power-off
no canal 3

canal 2

amostragem no
canal 4, nota 1

amostragem no canal 4,
nota 1
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35H Frequéncia de Valor de saida Limite inferior no Frequéncia de Frequéncia de
amostragem no durante power-off canal 3 amostragem no amostragem no canal 5,
canal 5, nota 1 no canal 4 canal 5, nota 1 nota 1
36H Frequéncia de Valor de saida Limite inferior no Frequéncia de Frequéncia de
amostragem no durante power-off canal 4 amostragem no amostragem no canal 6,
canal 6, nota 1 no canal 5 canal 6, nota 1 nota 1
37H Frequéncia de Valor de saida Limite superior no Frequéncia de Frequéncia de
amostragem no durante power-off canal 1 amostragem no amostragem no canal 7,
canal 7, nota 1 no canal 6 canal 7, nota 1 nota 1
38H Frequéncia de Valor de saida Limite superior no Frequéncia de Frequéncia de
amostragem no durante power-off canal 2 amostragem no amostragem no canal 8,
canal 8, nota 1 no canal 7 canal 8, nota 1 nota 1
39H Valor de Valor de saida Limite superior no Valor de corregéo de | Valor de correcéo de
correcéo de zero | durante power-off canal 3 zero no canal 1 zero no canal 1
no canal 1 no canal 8
3AH Valor de Flags de indicagdo | Limite superior no Valor de corregéo de | Valor de correcéo de
correcéo de zero | de status, nota 7 canal 4 zero no canal 2 zero no canal 2
no canal 2
3BH Valor de Reservado Flags de power-off, Valor de corregéo de | Valor de correcéo de
corregdo de zero nota 8 zero no canal 3 zero no canal 3
no canal 3
3CH Valor de Valor de saida Valor de corregéo de | Valor de correcéo de
corregdo de zero durante power-off no | zero no canal 4 zero no canal 4
| no canal 4 | canal 1
3DH Valor de Valor de saida Valor de corregéo de | Valor de correcéo de
corregdo de zero durante power-off no | zero no canal 5 zero no canal 5
no canal 5 canal 2
3EH Valor de Valor de saida Valor de corregéo de | Valor de correcéo de
corregdo de zero durante power-off no | zero no canal 6 zero no canal 6
no canal 6 canal 3
3FH Valor de Valor de saida Valor de corregéo de | Valor de correcéo de
corregdo de zero durante power-off no | zero no canal 7 zero no canal 7
no canal 7 canal 4
40H Valor de Flags de indicagéo Valor de corregéo de
corregdo de zero de status, nota 7 zero no canal 8
no canal 8
41H Alarmes de Reservado Alarmes de Alarmes de desconexao
desconexao dos desconexéo dos dos canais 1 a 8, nota 5
canais 1 a8, canais 1 a 8, nota 5
nota 5
42H a 4FH Reservado Reservado Reservado
Nota:
1. Frequéncia de amostragem (vezes/s): 0(2), 1 (4), 2 (8), 3 (16), 4 (32), 5 (64), 6 (128), 7 (256)
2. Tipodesinal: 0 (4 a 20mA), 1 (0 a 20mA), 2(1 a5V), 3(0a 5V), 4 (0a 10V), 5 (-10 a 10V)
3. Tipo de sinal das termoresisténcias: 0 (Pt100), 1 (Pt1000), 2 (Cu50), 3 (Cu100)
4. Tipo de sinal dos termopares: 0 (S), 1 (K), 2 (T), 3 (E), 4 (J), 5 (B), 6 (N), 7 (R), 8 (Wre3/25), 9 (Wre5/26),
10(0 a20 mV), 11 (0 a 50 mV), 12 (0 a 100mV)
5. Alarme de desconexdo: Cada bit indica 1 canal, 0 (normal), 1 (desconectado)
6. Flags de utilizacdo: Cada bit indica um canal, 0(ndo), 1 (sim)
7. Flags de status dos canais: Cada bit indica 1 canal, 0 (off), 1 (on)
8. Flags de valor de saida durante Power-off. Cada bit indica um canal, 0 (n&o), 1 (sim)
9. Flags de saida quando alimentac&o € interrompida: Cada bit indica um canal, 0 (n&o), 1 (sim)
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Tabela de parametros dos médulos digitais

CR corresponde ao endereco MODBUS do registro.

Os campos em cinza indicam que o registro & apenas de leitura.

Os campos em branco indicam que o registro € de leitura e escrita.
Registro CR Médulo

H16DI, H16DOR, H16DOT, H16XDR, H16XDT, H24DI, H24XDR, H24XDT, H40DI, H36DOR, H36DOT,

H40XDR, H40XDT, H64XDR, H64XDT

00H O byte baixo indica o codigo do médulo e o byte alto indica a verséao.
' 01H Endereco de comunicagéo
02H Protocolo de comunicagéao:

4 bits baixos do byte baixo: 0(N,8, 2 For RTU), 1 (E,8,1 For RTU), 2 (0,8,1 For RTU), 3 (N,7,2 For ASCII), 4 (
E,7,1 For ASCII), 5 (0,7,1 For ASCII), 6 (N,8, 1 For RTU)
4 bits altos do byte baixo: 0 (2400 bps), 1 (4800 bps), 2 (9600 bps), 3 (19200 bps), 4 (38400 bps), 5 (57600 bps),

6 (115200 bps)
03H a 06H Nome do modulo
07H a 08H Endereco IP default: 192.168.0.88
09 a OAH Reservado
O0BH Byte alto: indica mascara de sub rede (b3 a b0, 1 indica 255, 0 indica 0 — Exemplo: mascara de sub rede =

255.255.255.0, b3 a b0=1110).
Byte baixo: reservado

0CH a OEH Reservado
OFH Cadigo de erro:

0 (Firmware Normal), 1 (Erro de firmware), 2 (Firmware incompleto), 3 (Excess&o de acesso aos dados do
sistema), 4 (Falta de alimentacdo 24V externa)

10H a 4FH Valores de entrada dos canais digitai (DI) de 1 a 64

' 50H a 8FH Valores de saida dos canais digitai (DO) de 1 a 64

" 90H Tempo de filtro das entradas digitais (D) em ms: 0 (0.8), 1 (1.6), 2 (3.2), 3(6.4), 4 (12.8),5 (25.6), 6 (51.2)
91H a 9FH Reservado

Tabela de parametros do médulo HO2PW

CR corresponde ao endereco MODBUS do registro.
Os campos em cinza indicam que o registro & apenas de leitura.

Os campos em branco indicam que o registro & de leitura e escrita.
Registro CR Descricéo

00H O byte baixo indica o codigo do médulo e o byte alto indica a verséao.

01H Endereco de comunicagéo

Protocolo de comunicacgéao:

02H 4 bits baixos do byte baixo: O(N,8, 2 For RTU), 1 (E,8,1 For RTU), 2 (0,8,1 For RTU), 3 (N,7,2 For ASCII), 4 (
E,7,1 For ASCII), 5 (0,7,1 For ASCII), 6 (N,8, 1 For RTU)

4 bits altos do byte baixo: 0 (2400 bps), 1 (4800 bps), 2 (9600 bps), 3 (19200 bps), 4 (38400 bps), 5 (57600 bps),

6 (115200 bps)
03H a 06H Nome do modulo
07H a 08H Endereco IP default: 192.168.0.88
09 a OAH Reservado
O0BH Byte alto: indica mascara de sub rede (b3 a b0, 1 indica 255, 0 indica 0 — Exemplo: mascara de sub rede =

255.255.255.0, b3 a b0=1110).
Byte baixo: reservado

0CH a OEH Reservado
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OFH Cadigo de erro:
0 (Firmware Normal), 1 (Erro de firmware), 2 (Firmware incompleto), 3 (Excesséo de acesso aos dados do
sistema), 4 (Falta de alimentacdo 24V externa)
10H Tenséo medida no canal 1, unidade: 0.01V
11H Corrente medida no canal 1, unidade: mA
12H Tenséo medida no canal 2, unidade: 0.01V
13H Corrente medida no canal 2, unidade: mA
14H Tens&o de saida no canal 1, unidade: 0.01V
15H Corrente de saida no canal 1, unidade: mA
16H Tenséo de saida no canal 2, unidade: 0.01V
17H Corrente de saida no canal 2, unidade: mA
18H Ciclo PWM no canal 1, unidade: ms
' 19H Ciclo PWM no canal 2, unidade: ms
" 1AH Duty cycle ndo PWM do canal 1, range :0 a 1000
" 1BH Duty cycle ndo PWM do canal 2, range :0 a 1000
1CH a 3FH Reservado

CR corresponde ao endereco MODBUS do registro.
Os campos em cinza indicam que o registro & apenas de leitura.
Os campos em branco indicam que o registro € de leitura e escrita.

Registro CR  HO04DT Descricéo CR Number  H32DT Descrigédo

00H O byte baixo indica o codigo do médulo e o byte alto indica a verséo.

01H Enderego de comunicagéo
Protocolo de comunicacéo:

02H 4 bits baixos do byte baixo: O(N,8, 2 For RTU), 1 (E,8,1 For RTU), 2 (O,8,1 For RTU), 3 (N,7,2 For ASCII), 4
(E,7,1 For ASCII), 5 (0,7,1 For ASCII), 6 (N,8, 1 For RTU)
4 bits altos do byte baixo: 0 (2400 bps), 1 (4800 bps), 2 (9600 bps), 3 (19200 bps), 4 (38400 bps), 5 (57600 bps),
6 (115200 bps)

03H a 06H Nome do médulo

07H a 08H Endereco IP default: 192.168.0.88

09 a OAH Reservado

O0BH Byte alto: indica mascara de sub rede (b3 a b0, 1 indica 255, 0 indica 0 — Exemplo: mascara de sub rede =
255.255.255.0, b3 a b0=1110).
Byte baixo: reservado

OCHaOEH | Reservado

OFH Coadigo de erro:
0 (Firmware Normal), 1 (Erro de firmware), 2 (Firmware incompleto), 3 (Excecéo de acesso aos dados do
sistema), 4 (Falta de alimentacéo 24V externa)

10Ha 13H Leitura de temperatura nos canais 1a 4 10H a 1FH Leitura de temperatura dos 16 sensores

DS18B20 do canal 1
14Ha17H Leitura de umidade nos canais 1 a4 20H a 2FH Leitura de temperatura dos 16 sensores
DS18B20 do canal 2

18Ha 1BH Tipo de sinal nos canais 1 a 4: 0 (DS18B20), 1 30H Bits do conversos A/D do canal 1
(SHT11)

1CH Unidade de engenharia utilizada 31H Bits do conversos A/D do canal 1
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1DH a 20H Alarme de desconexéo dos sensores do
canal 1 — cada bit indica uma
desconexao: 0 (normal), 1

(desconex&o)

Limite inferior nos canais 1 a 4 32H

21H a 24H Alarme de desconexéo dos sensores do
canal 2 — cada bit indica uma
desconexao: 0 (normal), 1

(desconex&o)

Limite superior nos canais 1 a 4 33H

25H a 28H Bits de dados dos conversores A/D dos canais 1 a4 34H Configuragéo de numero do canal 1

29H a 2CH Valores de corre¢éo de zero dos canais 1 a 4 35H

36a 75H

Configuragéo de numero do canal 2

Numero de série dos 16 sensores
conectados ao canal 1 — cada nimero
de série ocupa 4 registros.

2DH Alarme de desconexao dos canais 1 a 4 — cada bit
indica uma desconexao: 0 (normal), 1 (desconexéo)

2EH a 2FH 76 a B5H Numero de série dos 16 sensores
conectados ao canal 2 — cada niumero

de série ocupa 4 registros.

Reservado

B6 a C5H Reservado

CeH Zeramento dos contadores do canal 1
em power-off

C7H Zeramento dos contadores do canal 2
em power-off

POW - indicador de energia: Ligado verde (energizado), Desligado (sem energia).

RUN - indicador de operacéo: Ligado verde (CLP executando o programa = RUN), Desligado (CLP parado, sem
executar o programa de controle = STOP).

COM - indicador de comunicacdo: Pulsando verde (CLP comunicando no ritmo dos dados), Desligado (sem
comunicacéo).

ERR - indicador de erro (vermelho, amarelo), conforme tabela abaixo

Status

Normal

" Normal (atencéo para dados
travados — locked data)

Ajuste da configuragéo de
hardware necessaria

Descricéo

Sem falha

| CLP contém componente travado.

" Problemas nos ajustes de software. Ndo impede a

operagéo do programa de controle.

Estado do indicador ERR

Desligado

Amarelo pulsando (0,2
segundos ligado e 0,8
segundos desligado).

Amarelo pulsando (0,2
segundos ligado e 0,8
segundos desligado).

Possivel falha em:

* Barramento paralelo

« Bateria do relogio de tempo real
« Fonte de alimentacéo

Falha com médulo. Desconectar o médulo falho. Nao
impede a operagéo do programa de controle.

Amarelo pulsando (0,2
segundos ligado e 0,8
segundos desligado).

Atualizar o firmware ou modificar o
programa de controle

Falha nao firmware ou falha no programa de controle.

Operagéo nao permitida.

Vermelho pulsando lento (0,5
segundos liga/desliga).

Manutencéo

Falha de hardware. Operagéo nédo permitida.

Amarelo constante

Nota: O registro SV3 contém os cddigos especificos para cada tipo de falha. Veja a tabela FALHAS DO SISTEMA.
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Indicadores visuais dos médulos de expansao

POW - indicador de energia: Ligado verde (energizado), Desligado (sem energia).
LINK — indicador de status: cores (vermelho, amarelo e verde) conforme tabela abaixo.

Status

Normal

Descricao
Médulo néo esta comunicando

CLP identificou 0 moédulo, mas nao
esta comunicando.

Estado do indicador LINK
Desligado

Verde constante

Comunicando via serial ou paralela.

Pulsando verde: ligado 30 ms, desligado 30 ms.

Energia no barramento
paralelo néo suficiente.
Necessario conectar fonte de
alimentacéo externa.

Sem comunicacéo.

Amarelo pulsando: ligado 0,5 s, desligado 0,5 s.

Comunicando via serial ou paralela.

Amarelo desligado e alternando para pulsando: ligado
0,5 s, desligado 0,5 s.

Falha na atualizacéo de
software. Retentar.

Sem comunicacéo.

Vermelho pulsando: ligado 0,5 s, desligado 0,5 s.

Comunicando via serial ou paralela.

Vermelho desligado e alternando para pulsando: ligado
0,5 s, desligado 0,5 s.

Manutencéo

Sem comunicacéo.

Vermelho constante.

Comunicando via serial ou paralela.

Pulsando vermelho: ligado 30 ms, desligado 30 ms.

Nota: O registro CR15 contém os cédigos especificos para cada tipo de falha. Veja a tabela de pardmetros CR.

Indicadores visuais dos I/O

Tipo de indicador

Informagéo de indicacéo

Estado do indicador

DI (entrada digital) Sem sinal de entrada Desligado
Com sinal de entrada Ligado
Entrada pulsante Pulsante (em alta frequéncia parece ligado fraco)
' DO (saida digital) Sem sinal de saida Desligado
Com sinal de saida Ligado
Saida pulsante Pulsante (em alta frequéncia parece ligado fraco)
Al (entrada analégica) | Sem sinal de entrada Desligado
Com sinal de entrada Ligado
AO (saida analogica) Sem sinal de saida (canal anormal) Desligado
Com sinal de saida Ligado
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Diagramas de ligacao das entradas analogicas
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Diagramas de ligacao das saidas analogicas
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Diagramas de ligacao das entradas de termopar e termoresisténcia
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10. Instrucoes de programacao

Os CLPs SINOVO possuem em sua linguagem de programacdo um conjunto poderoso e altamente eficiente de
instrucdes sendo algumas inovadoras e inéditas. Exemplo: instrucdes para comunicacdo como (COMM, MODR,
MODW, HWRD, HWWR), instruces para converséo de caractere (CTOI, FTOC, CTOF), combinacéo de dados
dispersos (BUNB, BUNW, WUNW, BDIB, WDIB, WDIW), alarme (HAL, LAL), controle de valvulas (VC), curvas
de temperatura (TTC) etc.

Tabela de instrugcoes

Tipoda Nome da Funcéo Linguagens suportadas
instrucéo instrucéo Instruction Function
LD IL
Comparagdo | = hBB= D.= Igual: 16 bit/32 bit /low byte/high byte y
<> LB.<> D.<> Diferente: 16 bit/32 bit/low byte/high byte y
HB.<>
> LB.> D.> Maior que: 16 bit/32 bit/low byte/high byte \f
HB.>
= LB.>= D.>= Maior ou igual: 16 bit/32 bit /low byte/high byte y
HB.>=
< LB.< D.< Menor que: 16 bit/32 bit /low bytethigh byte y
HB.<
<= |I:|BB.<= D.<= Menor ou igual: 16 bit/32 bit /low byte/high byte y
<=
= Igual: ponto flutuante \
F.<> Diferente: ponto flutuante y
| F> Maior que: ponto flutuante \
| F>= Maior ou igual: ponto flutuante y
F.< Menor que: ponto flutuante y
F.<= Menor ou igual: ponto flutuante y
Instrucdo de | STL Step start y
passo (Step) ~srrom Step combine v
STO Step jump y
Instrucdo de | AND E légico y y
bits " OR OU légico N N
| XOR XOR légico \f \f
ouT Bobina de saida N N \f
SET Liga bit N N N
RST Zera bit N N N
ALT ON/OFF alterna a saida \f N \f
ZRST Batch reset N N \f
' ENO Get ENO output N
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Tipo da
instrucéo

Nome da
instrucéo

8bit

32bit

Funcao
Instruction Function

Linguagens suportadas

LD FBD IL

Temporizagdo | TON Retardo ao ligar (Delay ON) \" \" \"
TOF Retardo ao desligar (Delay OFF) \" \" y
TP Temporizador de pulso (Pulse timer) \" \" y
Contagem CTU D.CTU Contador incremental \" \" A
CTD D.CTD Contador decremental \ \ \
CTUD D.CTUD | Contador incremental/decremental \ \ \
Contagem RESH Atualiza IO (IO refresh) v v v
rapida SHC Contador rapido simples (Single high speed \ V \
counter)
(High speed | yHsc Contador rapido (High speed conter) \" \" y
ceqtic) HCWR Escreve no contador (Write high speed conter) | + \" y
SPD Deteccéio de velocidade (Speed detection) y \" y
PWM Modulagéo por largura de pulso (Pulse width \" \" \"
modulation)
PLSY DPLSY | Saidaem pulso y a \"
PLSR D.PLSR | Acelerae desacelera pulso de saida \" y y
ZRN Retorno ao ponto de origem (Origin point \" \" y
SETZ Seleciona o ponto de origem (Set electric origin | \" y
point)
PPMR Interpolagéo linear \" \" y
CIMR Interpolagéo circular y \" y
SPLS Pulso Gnico de saida (Single pulse output) \" \" \"
MPTO Pulso de multissegmento (Multi-segment pulse | + \" \"
output)
SYNP Pulso de sincronismo de saida \ \ \
(Synchronization pulse output)
PSTOP Pulso de parada de saida (Stop pulse output) | \" \"
DVIT Pulso de posicéo de interrupgéo y \" A
ECAM CAM eletrénico \ \ \
JOGP Pulso Jog de saida (Jog pulse output) \" y y
Comparacgéo CMP D.CMP Instrugdo de comparagéo \" \" \"
ZCP D.ZCP Comparagéo por faixa \" \" \"
MATC D.MAT C | Igualdade numérica \" \" \"
ABSC D.ABS C | Comparagéo absoluta \" \" y
BON Detecgéio de bit ON \" \" y
BONC D.BON C | Numero de bits ON \ \ \
MAX D.MAX Maximo \ \ \
MIN D.MIN Minimo \ \ \
SEL D.SEL Selecao de condigdes \" \" y
MUX D.MUX Multipla selecéo \" \" y
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Nome da 8bit 32bit Funcéo Linguagens suportadas
instrucéo instrucéo Instruction Function

LD FBD LD

Deslocament | LBST Avalia byte baixo (Low byte evaluation) \" \" y
2 HBST Avalia byte alto (High byte evaluation) \" \" y
(Shift - Mov D.MOV | Movimentagéo y \" \"
Instruction) | BMOV Movimentag&o de bloco ! V !
FILL Preenchimento \ \ \
| XCH Troca entre bytes (Byte swap) \" \" y
BXCH Troca entre blocos (Block swap) a \" y
SHL Deslocamento a esquerda (Bit left shift) y y y
SHR Deslocamento a direita (Bit right shift) \" \" \"
WSHL Desloca word p/ esquerda (Word left shift) y \" a
" WSHR Desloca word p/ direita (Word right shift) \" y y
ROL Roda bits p/esquerda (Bit rotate left shift) \" \" y
ROR Roda bits p/ direita (Bit rotate right shift) y \" \"
WROL Roda words p/ esquerda (rotate left shift) y \" y
WROR Roda words p/direita (rotate right shift) \" \" y
BSHL Desloca byte p/ esquerda (left shift) \" y y
BSHR Desloca byte p/direita (right shift) y \" y
ATBL Adiciona a matriz (Append to array) \" \" \"
' FIFO Primeiro que entra & primeiro que sai (Firstin \" \" \"

first out)
' LIFO Ultimo que entra é o primeiro que sai (Last in first | \" y

out

| SORT Ord)ena dados (Data sort) \" \" y
Converséo ENCO Encoder \ \ \
Laenie DECO Decoder N N N
BTOW Converte bits para word \" \" \"
WTOB Converte word para bits y \" \"
| HEX HEXLB Converte ASCII para hexadecimal \" y y
ASCI ASCILB Converte hexadecimal para ASCII \" \" y
BUNB Combina bits discretos em continuos \ \ \
BUNW Converte bits discretos para word y \" y
WUNW Converte words discretos em words continuos \ \ \
BDIB Converte bits continuos dispersos para discretos | + y y
WDIB Converte words dispersos em bits discretos y \" y
WDIW Converte words dispersos em discretos \" \" \"
BCD D.BCD | Converte binario para BCD \" \" \"
BIN DBIN | Converte BCD para binario y \" \"
| oL Converte inteiro para inteiro longo (integer to long | \" y

integer)
GRAY Converte binario para cédigo GRAY \" \" y
GBIN Converte cédigo GRAY para binario \" y y
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Tipo da Nome da 8bit Funcao Linguagens suportadas
instrucéo instrucéo Instruction Function
LD FBD IL
Instrucdes GHLB Obtém bytes alto e baixo y y y
Sl GETB Captura uma string de bytes y y y
caracteres
BCMP BCMP. Compara strings de bytes y y y
LB
ITOC D.ITOC | Converte inteiro para caractere y y y
CTOI Converte caractere para inteiro \ y y
FTOC Converte ponto flutuante para caractere \ y y
CTOF Converte caractere para ponto flutuante y \ y
Instrucdes WNOT DWNO | Negagéo y \f N
aritméticas T
WAND g.WAN Operacgéo E (AND) v v v
WOR DWOR | Operagiio OU (OR) v y v
WXOR g_wxo Ou exclusivo (XOR) N \f \f
ADD D ADD Adicéo v v v
suB D.SUB | Subtragio y \ y
INC D.INC | Incrementa 1 \f N \f
DEC D.DEC | Decrementa 1 \f \f \f
MUL D.MUL | Multiplicagéo y y \
DIV D.DIV Division v v v
ACCU D.ACC | Acumulagéo y y y
U
AVG D.AVG | Média v v v
ABS D.ABS | Valor absoluto \f \f \f
NEG D.NEG | Completo de dois y y y
" Ponto FCMP Comparacéo de ponto flutuante y y y
flutuante FZCP Comparacao por zona V V V
FMOV Movimentac&o y \ y
FADD Adicéo v v v
FSUB Subtracdo y y y
FMUL Multiplicagéo y y y
FDIV Diviséo v v v
FACCU Acumulagéo y y y
FAVG Média v v v
FMAX Méximo \f \f N
FMIN Minimo \f \f N
FTOI Convers&o ponto flutuante para inteiro y y y
ITOF D.ITOF | Converséo inteiro para ponto flutuante y y y
FABS Valor absoluto \f \f \f
FSQR Raiz quadrada y y y
FSIN Seno N N N
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Tipo da
instrucéo

Nome da
instrucéo

8bit

32bit

Funcao
Instruction Function

Linguagens suportadas

LD FBD IL

Ponto FCOS Cosseno \f \f \f
flutuante FTAN Tangente y y y
FASIN Arco seno \f N \f
FACOS Arco cosseno N N \f
FATAN Arco tangente y y \
FLN Logaritmo natural y \ y
FLOG Logaritmo base 10 y y y
FEXP Exponente natural y y \
FRAD Converte angulo para arco y y y
FDEG Converte radiano para graus \ y y
FXY Expoente \ y y
Relégio TCMP Comparagéo com reldgio de tempo real y y \
(Clock TACCU Tempo acumulativo total y \ \
Instruction) =
SCLK Ajuste do clock y y y
TIME Chave de tempo y y y
DATE Chave de data \f N \f
INVT Contagem regressiva y y \
Comunicacd | SUM SUM.L Verificagdo de soma y \ y
o B
BCC BCC.L Verificagdo BCC v v v
B
CRC CRC.L Verificagdo CRC v v v
LRC ERC.L Verificagdo LRC
B
COMM ESMM. Comunicacéo serial y y y
MODR Leitura MODBUS v v v
MODW Escrita MODBUS v v v
HWRD Leitura Sinovobus N \f \f
HWWR Escrita Sinovobus N \f N
RCV Recebe dados de comunicagéo y y y
XMT XMT.LB Senta dados de comunicagéo \ y y
FROM Leitura do registro CR do médulo de expanséo y y \
TO Escrita no registro CR do médulo de expanséo y y y
TCPMDR Leitura MODBUS TCP v v v
TCPMDW Escrita MODBUS TCP v v v
TCPHWR Leitura Sinovobus TCP \f \f N
TCPHWW Escrita Sinovobus TCP N N N
" Interrupcdo | ATCH Define interrupgéo \ y y
DTCH Libera interrupgéo y y y
ENI Habilita interrupgéo y y y
DISI Desabilita interrupgéo y y y
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Tipo da

Nome da 8bit 32bit Funcéo Linguagens suportadas

instrucéo instrucéo Instruction Function

LD FBD IL

Controledo | MC Controle mestre v v v
pregrEma MCR Limpa controle mestre \" \" y
FOR Comando de lago g g g

NEXT Fim de laco g g V

WAIT Aguarda g g g

| CALL Chamada de subrotina v v v

EXIT Saida g g g

' REWD Reset do tempo de varredura (Scanning time g V g

reset)

JMPC Pulo condicional v V V

LBL Label de pulo (Jump label) g g g

Fungdes GPWM Modulag&o por largura de pulso g g g
especiais | prc Controle de temperature por légica Fuzzy \ \ \
PID Controle PID V v v

HAL D.HAL | Alarme de limite superiro g g g

LAL D.LAL | Alarme de limite inferior V v v

LIM D.LIM | Limite de faixa (Range limitation) ! g V

' sc D.sC Convers#o linear (Linear conversion) g o g

VC Controle de véalvula v v v

TTC Temperature curve control g g g

APID PID de sintonia automatica V v \"

Descricoes dos operandos das instrugcoes

En enable input: En € a entrada de habilitagdo da instrucdo. Quando En é “energizado” (ON), a instrucéo é
executada, se o En ndo estiver “energizado” a instru¢édo néo é executada.

Eno Enable output: Eno € a saida que indica que a instruc&do esta sendo executada. Se Eno esta (ON)
a instrucéo esta sendo executada sem erro. Se Eno esta (OFF) ou a instrucdo ndo esta sendo executada
ou esta executando com erro.

O uso do “D.” nas instrucdes de 32 bits indica o uso de dois registros contiguos. Exemplo: D.ADD realiza a
adicdo operandos de dois words continuos.

O uso de “.LB” nas intru¢des de 16 bits indica o uso do byte baixo. Exemplo: COMM.LB.

Quando forem utilizados parédmetros que instru¢des que operam registros contiguos, atente para o reuso de
registros para evitar erros no programa.

When the parameter items of many instruction which autoOccupy several continuous register, pay special
attention to them when programming, avoid reusing the register to program execution incorrect.

Nota: Os registros CV48 até CV79 (no total de 32 registros) constituem registros de 32 bits (4 bytes). Os demais

regi

stros (Al, AQ, V, SV, LV, TV, CV, P), constituem registros de 16 bits (2 bytes).
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11. Bits SM de status do sistema

Os bits SM de status s&o um grupo de relés internos do sistema. Cada bit SM possui um significado especial e todos
podem ser usados ilimitadamente pelo programa. N&o utilize bits SM ndo listados na tabela abaixo.

SM Descricao R/W Retentivo Default
SMO0 ON durante running, OFF durante stopping R Néo 0
SMH1 OFF durante running, ONOn durante stopping R Néo 0
| sSM2 ON durante a primeira varredura, quando o CLP inicia a rodar o R Néo 0
programa, e OFF apos a primeira varredura.
SM3 Pulso de clock de 10ms R Néo 0
' sM4 Pulso de clock de 100ms R Néo 0
' SM5 Pulso de clock de 1s R Néo 0
SMm8 Time-out de varredura R Néo 0
SM9 PLC switch status R Néo 0
SM10 Run status R Néo 0
SM11 Falha do sistema R Néo 0
SM12 Tabela de configuracéo de hardware nédo corresponde ao médulo R Néo 0
SM13 Bateria ausente, com baixa tensé@o ou defeituosa R Nao 0
SM14 Flag de divisdo por zero R Néo 0
SM15 Flag de estouro (overflow) R Néo 0
SM16 Erro de comunicagéo na COM1 R Néo 0
SM17 Erro de comunicagéo na COM2 R Néo 0
SM18 Erro de comunicagéo na COM3 R Néo 0
SM19 Erro de comunicagéo na COM4 R Néo 0
SM20 Erro de comunicagéo na COM5 R Néo 0
' SM25 HSCO controle em modo estudo, 0-normal 1-estudo RW Nao 0
' SM26 HSCO confirmacgéo de controle estudo R/W Néo 0
' sMm27 HSCO controle de reset: 0 (reset automatico), 1 (ndo reseta) R/W Néo 0
SM30 HSCO direcéo: 0 (adicédo), 1 (subtragdo) R Néo 0
SM31 HSCO erro R Néo 0
SM33 HSC1 controle em modo estudo, 0-normal 1-estudo RW Nao 0
SM34 HSC1 confirmacéo de controle estudo R/W Néo 0
SM35 HSC1 controle de reset: 0 (reset automatico), 1 (ndo reseta) R/W Néo 0
SM38 HSC1 direcéo: 0 (adicédo), 1 (subtragdo) R Néo 0
| SM39 ' HSC1 erro R Nao 0
SM41 HSC2 controle em modo estudo, 0-normal 1-estudo RW Nao 0
SM42 HSCO confirmacéo de controle estudo R/W Néo 0
SM43 HSCO controle de reset: 0 (reset automatico), 1 (ndo reseta) R/W Néo 0
SM46 HSCO direcéo: 0 (adicédo), 1 (subtragdo) R Néo 0
SM47 HSCO erro R Néo 0
SM49 HSC3 controle em modo estudo, 0-normal 1-estudo RW Nao 0
SM50 HSC3 confirmacéo de controle estudo R/W Néo 0
' SM51 HSC3 controle de reset: 0 (reset automatico), 1 (ndo reseta) R/W Néo 0
' SM54 HSC3 direcéo: 0 (adicédo), 1 (subtragdo) R Néo 0
- SM55 HSC3 erro R Néo 0
SM57 HSC4 controle em modo estudo, 0-normal 1-estudo RW Nao 0
SM58 HSC4 confirmacéo de controle estudo R/W Nao 0
SM59 HSC4 controle de reset: 0 (reset automatico), 1 (ndo reseta) R/W Néo 0
SM62 HSC4 direcéo: 0 (adicédo), 1 (subtragdo) R Nao 0
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SM63 HSC4 erro R Néo 0
SM65 HSC5 controle em modo estudo, 0-normal 1-estudo RW Nao 0
SM66 HSC5 confirmacéo de controle estudo R/W Néo 0
SM67 HSC5 controle de reset: 0 (reset automatico), 1 (ndo reseta) R/W Néo 0
SM70 HSC5 direcéo: 0 (adicédo), 1 (subtragdo) R Néo 0
SM71 HSC5 erro R Néo 0
SM73 HSCB6 controle em modo estudo, 0-normal 1-estudo RW Nao 0
SM74 HSCB6 confirmacéo de controle estudo R/W Néo 0
SM75 HSCB6 controle de reset: 0 (reset automatico), 1 (ndo reseta) R/W Néao 0
SM78 HSCB6 direcéo: 0 (adicédo), 1 (subtragdo) R Néo 0
SM79 HSC6 erro R Néo 0
SM81 HSC7 controle em modo estudo, 0-normal 1-estudo RW Nao 0

' sm82 HSC7 confirmacéo de controle estudo R/W Néo 0

' sMs3 HSC7 controle de reset: 0 (reset automatico), 1 (ndo reseta) R/W Néo 0
SM8e6 HSC7 direcéo: 0 (adicédo), 1 (subtragdo) R Néo 0
sma7 HSC7 erro R Néo 0
SM93 PLSO0 inibe o pulso avante R/W Sim 0
SM94 PLSO0 inibe o pulso reverso R/W Sim 0
SM95 PLSO inibe a fungéo freio R/W Sim 0

' SM96 PLSO0 flag de pulso R Sim 0

- sM97 PLSO0 flag de direcéo de pulso: 0 (avante), 1 (reverso) R Sim 0
SM98 PLSO0 flag de erro R Sim 0
SM99 PLS0 modo de posicionamento O (relativo), 1 (absoluto) R/W Sim 0
SM100 PLSO0 saida quando o posicionamento & completado R Sim 0
SM109 PLS1 inibe o pulso avante R/W Sim 0
SM110 PLS1 inibe o pulso reverso R/W Sim 0
SM111 PLS1 inibe a fungéo freio R/W Sim 0
SM112 PLS1 flag de pulso R Sim 0

' SM113 PLS1 flag de direcéo de pulso: 0 (avante), 1 (reverso) R Sim 0

' SM114 PLS1 flag de erro R Sim 0

' SM115 PLS1 modo de posicionamento O (relativo), 1 (absoluto) R/W Sim 0
SM116 PLS1 saida quando o posicionamento & completado R Sim 0
SM125 PLS2 inibe o pulso avante R/W Sim 0
SM126 PLS2 inibe o pulso reverso R/W Sim 0
SM127 PLS2 inibe a fungéo freio R/W Sim 0
SM128 PLS2 flag de pulso R Sim 0

' SM129 PLS2 flag de direcéo de pulso: 0 (avante), 1 (reverso) R Sim 0

' SM130 PLS2 flag de erro R Sim 0
SM131 PLS2 modo de posicionamento O (relativo), 1 (absoluto) R/W Sim 0
SM132 PLS2 saida quando o posicionamento & completado R Sim 0
SM141 PLS3 inibe o pulso avante R/W Sim 0
SM142 PLS3 inibe o pulso reverso R/W Sim 0
SM143 PLS3 inibe a fungéo freio R/W Sim 0
SM144 PLS3 flag de pulso R Sim 0
SM145 PLS3 flag de direcéo de pulso: 0 (avante), 1 (reverso) R Sim 0
SM146 PLS3 flag de erro R Sim 0
SM147 PLS3 modo de posicionamento O (relativo), 1 (absoluto) R/W Sim 0
SM148 PLS3 saida quando o posicionamento & completado R Sim 0
SM157 PLS4 inibe o pulso avante R/W Sim 0
SM158 PLS4 inibe o pulso reverso R/W Sim 0
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SM159 PLS4 inibe a fungéo freio R/W Sim 0
SM160 PLS4 flag de pulso R Sim 0
SM161 PLS4 flag de direcéo de pulso: 0 (avante), 1 (reverso) R Sim 0
SM162 PLS4 flag de erro R Sim 0
SM163 PLS4 modo de posicionamento O (relativo), 1 (absoluto) R/W Sim 0
SM164 PLS4 saida quando o posicionamento & completado R Sim 0
SM173 PLS5 inibe o pulso avante R/W Sim 0
SM174 PLS5 inibe o pulso reverso R/W Sim 0
SM175 PLS5 inibe a fungéo freio R/W Sim 0
SM176 PLS5 flag de pulso R Sim 0
SM177 PLS5 flag de direcéo de pulso: 0 (avante), 1 (reverso) R Sim 0
SM178 PLS5 flag de erro R Sim 0
' SM179 PLS5 modo de posicionamento O (relativo), 1 (absoluto) R/W Sim 0
' SM180 PLS5 saida quando o posicionamento & completado R Sim 0
SM189 PLSB inibe o pulso avante R/W Sim 0
SM190 PLSB inibe o pulso reverso R/W Sim 0
SM191 PLSB inibe a fungéo freio R/W Sim 0
SM192 PLSE flag de pulso R Sim 0
SM193 PLSE flag de direcédo de pulso: 0 (avante), 1 (reverso) R Sim 0
| SM194 PLS6 flag de erro R ' Sim 0
' SM195 PLS6 modo de posicionamento O (relativo), 1 (absoluto) R/W Sim 0
SM196 PLS6 saida quando o posicionamento & completado R Sim 0
SM205 PLS7 inibe o pulso avante R/W Sim 0
SM206 PLS7 inibe o pulso reverso R/W Sim 0
SM207 PLS7 inibe a fungéo freio R/W Sim 0
SM208 PLS7 flag de pulso R Sim 0
SM209 PLS7 flag de direcéo de pulso: 0 (avante), 1 (reverso) R Sim 0
SM210 PLS7 flag de erro R Sim 0
| SM211 PLS7 modo de posicionamento O (relativo), 1 (absoluto) R/W Sim 0
' sM212 PLS7 saida quando o posicionamento & completado R Sim 0

12. Registros SV do Sistema

Os registros SV constituem um grupo especial de registros utilizados pelo sistema e podem ser usados
ilimitadamente pelo programa de controle. Cada registro SV desempenha uma funcéo especial. N&o utilize registros
SV néo listados abaixo.

SV Descricao R/W Retentivo Default
SVO Tempo corrente de varredura (em unidades de 0.1ms) R Néo 0
SV1 Menor tempo de varredura (em unidades de 0.1ms) R Néo 0
Sv2 Maior tempo de varredura (em unidades de 0.1ms) R Néo 0
SV3 Cadigo de falha do Sistema. Veja a tabela de falhas do sistema. R Néao 0
Sv4 Cadigo de erro da porta COM1 R Néo 0
SV5 Cadigo de erro da porta COM2 R Néo 0
SVe Cadigo de erro da porta COM3 R Néo 0
SV7 Cadigo de erro da porta COM4 R Néo 0
Sv8 Cadigo de erro da porta COM5 R Néo 0
SV9 Numero da linha com erro durante a compilagcéo R Néo 0
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SV11 Alarmes das entradas analégicas em Break Off. Cada bit representa | R Néo 0

um canal: 0 (Normal), 1 (Break off)
Sv12 Ano R Nao 0
SV13 Més (1-12) R Nao 0
SV14 Dia (1-31) R Nao 0
SV15 Hora (0-23) R Nao 0
SV16 Minuto (0-59) R Nao )
SV17 Segundos (0-59) R Néo 0
SV18 Semana (1-7, Segunda-feira a Domingo) R Néo 0
SV19 Nome da estacéo (Nome do CLP) R/W Sim 0
SV20 Nome da estacéo (Nome do CLP) R/W Sim 0
Sv21 Nome da estacéo (Nome do CLP) R/W Sim 0
Sv22 Nome da estacéo (Nome do CLP) R/W Sim 0
SV23 Nome da estacéo (Nome do CLP) R/W Sim 0
SV24 Nome da estacéo (Nome do CLP) R/W Sim 0
SV25 Time-out do programa (ms) R/W Sim | 200 ms
SV26 Endereco do CLP (1 a 254) R Sim 1
Sv27 Byte baixo: numero de modulos de expanséo (0 a 31) R Sim 0

Byte alto: tipo
Sv28 Byte baixo: tipo de CPU R Sim 0

Byte alto: versdo da CPU [
SV29 Byte baixo: codigo do primeiro médulo de expanséo R Sim 0

Byte alto: vers&o do primeiro médulo de expanséo
SV30 Byte baixo: codigo do segundo modulo de expanséo

Byte alto: vers&o do segundo médulo de expanséo R Sim 0
SV31 Byte baixo: codigo do terceiro modulo de expanséo

Byte alto: vers&o do terceiro modulo de expanséo R Sim 0
SV32 Byte baixo: codigo do quarto médulo de expanséo

Byte alto: vers&o do quarto modulo de expanséo R Sim 0
SV33 Byte baixo: codigo do quinto médulo de expanséo

Byte alto: verséo do guinto médulo de expanséo R Sim 0
SV34 Byte baixo: codigo do sexto médulo de expanséao

Byte alto: vers&o do sexto médulo de expanséo R Sim 0
SV35 Byte baixo: codigo do sétimo médulo de expanséo

Byte alto: vers&o do sétimo moédulo de expanséo R Sim 0
SV36 Byte baixo: codigo do oitavo modulo de expanséo

Byte alto: vers&o do oitavo médulo de expanséo R Sim 0
SV37 Byte baixo: codigo do nono médulo de expanséo

Byte alto: vers&o do nono moédulo de expanséo R Sim [0
SV38 Byte baixo: codigo do décimo médulo de expanséo

Byte alto: vers&o do décimo médulo de expanséo R Sim 0
SV39 Byte baixo: codigo do décimo primeiro médulo de expanséo

Byte alto: vers&o do décimo primeiro médulo de expanséo R Sim 0
SV40 Byte baixo: codigo do décimo segundo médulo de expanséo

Byte alto: vers&o do décimo segundo modulo de expanséo R Sim 0
SV41 Byte baixo: codigo do décimo terceiro modulo de expanséo

Byte alto: vers&o do décimo terceiro médulo de expanséo R Sim 0
Sv42 Byte baixo: codigo do décimo quarto modulo de expanséo

Byte alto: vers&o do décimo quarto médulo de expanséo R Sim 0
SV43 Byte baixo: codigo do décimo quinto modulo de expanséo

Byte alto: verséo do décimo quinto médulo de expanséo R Sim 0
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Sva4 Configuragéo da porta COM1 R/W Sim 30H,192
4 bits baixos do byte baixo: 00, N,8, 2

e 0-N,8, 2paraRTU RTU

e 1-EB8,1paraRTU

e 2-0,8,1paraRTU

e 3-N,7,2paraASCIl

e 4-E7,1paraASCIl

e 5-0,7,1paraASCIl

e 6-N,8,1ForRTU (H/N serial support)

4 bits altos do byte baixo: velocidade serial

s 0-2400

s 1-4800

s 2-9600

s 3-19200

s 438400

e 5-57600

e 6— 115200 (H/N serial support)
Sv45 Time-out de comunicagcdo na COM1 (ms) R/W Sim 200ms
SV46 Configuragéo da porta COM2, mesmo que paraa COM1 R/W Sim 30H
Sv47 Time-out de comunicagcdo na COM2 (ms) R/W Sim 200ms
SVv48 Tamanho do programa do CLP R Sim 0
SV49 Byte baixo do clock do sistema (em unidades de 16us) R Sim
SV50 Byte alto do clock do sistema (em unidades de 16us) R Sim
SV54 Configuragéo da porta COM3, mesmo que para a COM1 R/W Sim | 30H
SV55 Time-out de comunicagcdo na COM3 (ms) R/W Sim | 200ms
SV56 Configuragéo da porta COM4, mesmo que para a COM1 R/W Sim 30H
SV57 Time-out de comunicagcdo na COM4 (ms) R/W Sim 200ms
SV58 Configuragéo da porta COM5, mesmo que para a COM1 R/W Sim 30H
SV59 Time-out de comunicagcdo na COM5 (ms) R/W Sim 200ms
SVeo HSCO — numero do segmento atual R Sim 0
SV61 HSCO — word baixo do valor atual R Sim 0
Sve62 HSCO — word alto do valor atual R Sim 0
SVe3 HSCO — codigo de erro R Sim 0
SVe4 HSC1 — nimero do segmento atual IR Sim [ 0
SV65 | HSC1 - word baixo do valor atual IR Sim [o
SVe66 HSC1 — word alto do valor atual R Sim 0
SVe7 HSC1 — codigo de erro R Sim 0
SVes HSC2 — nimero do segmento atual R Sim 0
SVe69 HSC2 — word baixo do valor atual R Sim 0
SV70 HSC2 — word alto do valor atual R Sim 0
SV71 HSC2 — codigo de erro R Sim 0
SV72 HSC3 — numero do segmento atual R Sim 0
SV73 HSC3 — word baixo do valor atual R Sim [0
SV74 HSC3 — word alto do valor atual R Sim [o
SV75 HSC3 — codigo de erro R Sim [ o
SV76 HSC4 — nimero do segmento atual R Sim 0
SV77 HSC4 — word baixo do valor atual R Sim [o
SV78 HSC4 — word alto do valor atual R Sim 0
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SV79 HSC4 — codigo de erro R Sim 0
SVva0 HSC5 — nimero do segmento atual R Sim 0
SVa1 HSC5 — word baixo do valor atual R Sim 0
sSva2 HSC5 — word alto do valor atual R Sim 0
SVa3 HSC5 — caodigo de erro R Sim 0
Sva4 HSC6 — numero do segmento atual R Sim 0
Sv8s HSC6 — word baixo do valor atual R Sim [o
SVv8ae HSC6 — word alto do valor atual R Sim )
sSva7 HSC6 — codigo de erro R Sim 0
Svas HSC7 — nimero do segmento atual R Sim 0
Sva9 HSC7 — word baixo do valor atual R Sim 0
SV90 HSC7 — word alto do valor atual R Sim 0
SVo1 HSC7 — codigo de erro R Sim 0
SVo2 PLSO - numero do segmento atual R Sim 0
SVo3 PLS0 — word baixo do nimero de pulsos R Sim 0
SVo4 PLSO0 — word alto do nimero de pulsos R Sim 0
SVo5 PLS0 — word baixo da posic¢éo atual R Sim 0
SVoe6 PLS0 — word alto da posicéo atual R Sim 0
SVo7 PLSO — codigo de erro R Sim 0
SVo8 PLS1 - numero do segmento atual R Sim 0
SVo9 PLS1 — word baixo do nimero de pulsos R Sim 0
SV100 PLS1 — word alto do nimero de pulsos R Sim 0
SV101 PLS1 — word baixo da posi¢éo atual R Sim 0
SV102 PLS1 — word alto da posicéo atual R Sim 0
SV103 PLS1 — codigo de erro R Sim 0
SV104 PLS2 - numero do segmento atual R Sim 0
SV105 PLS2 — word baixo do nimero de pulsos R Sim 0
SV106 PLS2 — word alto do nimero de pulsos R Sim 0
SV107 PLS2 — word baixo da posic¢éo atual R Sim 0
SVv108 PLS2 — word alto da posicéo atual R Sim 0
SV109 PLS2 — cédigo de erro R Sim 0
SV110 PLS3 - numero do segmento atual R Sim 0
SV11 PLS3 — word baixo do nimero de pulsos R Sim 0
SV112 PLS3 — word alto do numero de pulsos R Sim 0
SV113 PLS3 — word baixo da posic¢éo atual R Sim 0
SV114 PLS3 — word alto da posicéo atual R Sim 0
SV115 PLS3 — codigo de erro R Sim 0
SV116 PLS4 - numero do segmento atual R Sim 0
SV117 PLS4 — word baixo do nimero de pulsos R Sim 0
SV118 PLS4 — word alto do nimero de pulsos R Sim [ o
SV119 PLS4 — word baixo da posi¢éo atual R Sim 0
SV120 PLS4 — word alto da posicéo atual R Sim 0
SVi121 PLS4 — codigo de erro R Sim 0
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Sv122 PLS5 - numero do segmento atual R Sim 0
Sv123 PLS5 — word baixo do nimero de pulsos R Sim 0
SV124 PLS5 — word alto do nimero de pulsos R Sim 0
SV125 PLS5 — word baixo da posic¢éo atual R Sim 0
SV126 PLS5 — word alto da posicéo atual R Sim 0
Sv127 PLS5 — codigo de erro R Sim 0
sSvi128 PLS6 - numero do segmento atual R Sim 0
SV129 PLS6 — word baixo do nimero de pulsos R Sim 0
SV130 PLS6 — word alto do numero de pulsos R Sim 0
SV131 PLS6 — word baixo da posic¢éo atual R Sim 0
SV132 PLS6 — word alto da posicéo atual R Sim 0
SV133 PLS6 — codigo de erro R Sim 0
SV134 PLS7 - numero do segmento atual R Sim 0
SV135 PLS7 — word baixo do nimero de pulsos R Sim 0
SV136 PLS7 — word alto do nimero de pulsos R Sim 0
SV137 PLS7 — word baixo da posic¢éo atual R Sim 0
SVv138 PLS7 — word alto da posicéo atual R Sim 0
SV139 PLS7 — codigo de erro R Sim 0
SV140 Quando o contelido é -23206, todas as saidas Y sé@o desativadas R/W Sim 0
SV141 Intervalo de execucéo da comunicagdo na COM1 (ms) R/W Sim 0
SV142 Endereco por software do CLP (1 a 254) R Sim 0
SV143 Endereco do CLP dado pela DIP switch do painel R Sim 0
sSvi44 Word baixo do nimero de série R Sim 0
SV145 Word alto do numero serial R Sim )
SV146 Tempo entre o pulso de direcéo e o pulso de saida (5 a 100us) R/W Sim 5
SV151 Numero do dado travado R Sim 0
SV152 Endereco IP. Default: 192.168.0.88 R/W Sim | 0x0058
SV153 Endereco IP. Default: 192.168.0.88 R/W Sim | OxCOAB8
SV154 Méascara de subrede. Default: 255.255.255.0 R/W Sim OxFF0O0
SV155 Méascara de subrede. Default: 255.255.255.0 R/W Sim | OXFFFF
SV156 PLS0 — word baixo do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV157 PLS0 — word alto do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV158 PLSO0 — nimero de pulsos para compensar o intervalo reverso R/W Sim 0
SV159 PLSO — parametros de desempenho: Faixa de 1 a 100 R/W Sim 50
SV160 PLS1 — word baixo do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV161 PLS1 — word alto do ponto mecénico de origem R Sim
SV162 PLS1 — nimero de pulsos para compensar o intervalo reverso R/W Sim
SV163 PLS1 — parametros de desempenho: Faixa de 1 a 100 R/W Sim 50
SV164 PLS2 — word baixo do ponto mecénico de origem R Sim [ o
SV165 PLS2 — word alto do ponto mecénico de origem R Sim [ o
SV166 PLS2 — nimero de pulsos para compensar o intervalo reverso R/W Sim 0
SV167 PLS2 — parametros de desempenho: Faixa de 1 a 100 R/W Sim | 50
SV168 PLS3 — word baixo do ponto mecénico de origem R Sim 0
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SV169 PLS3 — word alto do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV170 PLS3 — nimero de pulsos para compensar o intervalo reverso R/W Sim 0
SV171 PLS3 — parametros de desempenho: Faixa de 1 a 100 R/W Sim 50
SV172 PLS4 — word baixo do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV173 PLS4 — word alto do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV174 PLS4 — nimero de pulsos para compensar o intervalo reverso R/W Sim 0
SV175 PLS4 — parametros de desempenho: Faixa de 1 a 100 R/W Sim | 50
SV176 PLS5 — word baixo do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV177 PLS5 — word alto do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV178 PLS5 — nimero de pulsos para compensar o intervalo reverso R/W Sim 0
SV179 PLS5 — parametros de desempenho: Faixa de 1 a 100 R/W Sim 50
SV180 PLS6 — word baixo do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV181 PLS6 — word alto do ponto mecénico de origem R Sim 0
SVv182 PLSB6 — nimero de pulsos para compensar o intervalo reverso R/W Sim 0
SV183 PLSB — parametros de desempenho: Faixa de 1 a 100 R/W Sim 50
Sv184 PLS7 — word baixo do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV185 PLS7 — word alto do ponto mecénico de origem R Sim 0
SV186 PLS7 — nimero de pulsos para compensar o intervalo reverso R/W Sim 0
SV187 PLS7 — parametros de desempenho: Faixa de 1 a 100 R/W Sim | 50
SVa01 HSCO - word baixo da frequéncia R Sim 0
SVva02 HSCO — word alto da frequéncia R Sim 0
SVv803 HSCO - word baixo da frequéncia R Sim 0
Svao4 HSC1 — word alto da frequéncia R Sim 0
SV805 HSC2 - word baixo da frequéncia R Sim 0
SVv806 HSC2 - word alto da frequéncia R Sim 0
Sv807 HSC3 - word baixo da frequéncia R Sim 0
SVva08 HSC3 - word alto da frequéncia R Sim [ o
SVv809 HSC4 - word baixo da frequéncia R Sim [ o
Sva10 HSC4 - word alto da frequéncia R Sim 0
SV811 | HSC5 - word baixo da frequéncia 'R Sim 0
Sva12 HSC5 - word alto da frequéncia R Sim 0
Sv813 HSCB6 - word baixo da frequéncia R Sim 0
Svai14 HSCB6 - word alto da frequéncia R Sim 0
Sv815 HSC7 - word baixo da frequéncia R Sim 0
Sva16 HSC7 - word alto da frequéncia R Sim 0
Sva17 Cadigo historico de falha R Sim 0
Sva18 Cadigo historico de falha R Sim 0
SVva19 Cadigo historico de falha R Sim 0
SVv820 Cadigo historico de falha R Sim 0
SVva21 Cadigo historico de falha R Sim [ o
Sva22 Cadigo historico de falha R Sim 0
SVva23 Cadigo historico de falha R Sim 0
Sva24 Cadigo historico de falha R Sim 0

48



PRADO

SINOVO AUTOMAGCAQ INDUSTRIAL indice de Produtos
SVv825 Cadigo historico de falha R Sim 0
SV826 Cadigo historico de falha R Sim 0
Sva27 Cadigo historico de falha R Sim 0
Sva28 Cadigo historico de falha R Sim 0
SVv829 Cadigo historico de falha R Sim 6
SVv830 Cadigo historico de falha R Sim 0
SVa31 Cadigo historico de falha R Sim 0
SVva32 Cadigo historico de falha R Sim 0
SVv833 COM2 — intervalo de execugdo da comunicagdo (ms) R/W Sim 0
SVva34 COMS3 - intervalo de execugéo da comunicagdo (ms) R/W Sim 0
SVv835 COM4 — intervalo de execugdo da comunicagdo (ms) R/W Sim 0
SV836 COMS5 — intervalo de execugdo da comunicagdo (ms) R/W Sim 0
SVva40 Coadigo de falha do sistema R Sim 0
SVa41 Coadigo de falha do sistema R Sim 0
SVva42 Data da verséo de firmware da CPU (byte baixo = ano, byte alto = R Sim 0

més)
SVva43 Deita da verséo de firmware da CPU (byte baixo = ano, byte alto = R Sim 0
SVva44 g':tsa) da versédo de firmware do FPGA (byte baixo = ano, byte alto = R Sim 0

més)
SVva45 Data da verséo de firmware do FPGA (byte baixo = ano, byte alto = R Sim 0

més)
SVa46 Endereco de Gateway. Default:192.168.1.1 RW Sim 0x0101
Sva47 Endereco de Gateway. Default:192.168.1.1 RW Sim 0xCOA8
SVva48 Endereco MAC R Sim 0
SV849 Endereco MAC Sim 0
SVv850 Endereco MAC Sim 0
SVa51 COM1 — Timeout da porta ao receber caracteres (ms) RW Sim 0
SVva52 COM2 — Timeout da porta ao receber caracteres (ms) RW Sim 0
SV853 COM3 — Timeout da porta ao receber caracteres (ms) RW Sim 0
SVva54 COM4 — Timeout da porta ao receber caracteres (ms) RW Sim 0
SV855 COMS5 — Timeout da porta ao receber caracteres (ms) RW Sim 0
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13.

contadores rapidos e interrupc¢éo por tempo.

Interrupcoes do sistema

Os CLPs SINOVO suportam 52 interrup¢des do Sistema, incluindo pulso de saida, captura de borda,

Numero da Tipo de interrupcéo Descricéo
interrupcéo
1 Interrupgdes por pulso de | PLSO — inicio do pulso de saida
| 2 saida PLSO — fim do pulso de saida
3 PLS1 —inicio do pulso de saida
4 PLS1 —fim do pulso de saida
'5 PLS2 —inicio do pulso de saida
6 PLS2 —fim do pulso de saida
7 PLS3 —inicio do pulso de saida
'8 PLS3 —fim do pulso de saida
9 PLS4 —inicio do pulso de saida
10 PLS4 —fim do pulso de saida
11 PLS5 —inicio do pulso de saida
12 PLS5 —fim do pulso de saida
13 PLS6 —inicio do pulso de saida
14 PLS6 — fim do pulso de saida
15 PLS7 —inicio do pulso de saida
16 PLS7 —fim do pulso de saida
| 17 Interrupgéo por captura X0 — captura da borda de subida
18 de borda X1 — captura da borda de subida
19 X2 — captura da borda de subida
20 X3 — captura da borda de subida
21 X4 — captura da borda de subida
22 X5 — captura da borda de subida
| 23 X6 — captura da borda de subida
24 X7 — captura da borda de subida
25 X0 — captura da borda de descida
26 X1 — captura da borda de descida
27 X2 — captura da borda de descida
28 X3 — captura da borda de descida
29 X4 — captura da borda de descida
30 X5 — captura da borda de descida
31 X6 — captura da borda de descida
| 32 X7 — captura da borda de descida
33 Inte_rru pcéo por contador | HSCO - valor corrente = valor de preset
34 B HSCO - mudanca na entrada de diregédo
35 HSC1 - valor corrente = valor de preset
36 HSC1 - mudanca na entrada de diregéo
37 HSC2 - valor corrente = valor de preset
38 HSC2 - mudanca na entrada de diregédo
39 HSCS3 - valor corrente = valor de preset
40 HSC3 - mudanca na entrada de diregédo

Prioridade
De alto para baixo

(gquanto menor o
numero da interrupgéo,
maior a prioridade)
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Numero da Tipo de interrupcéo Descricéo Prioridade
interrupcéo
41 Interrupgéo por contador | HSC4 - valor corrente = valor de preset
42 il HSC4 - mudanca na entrada de diregédo
43 HSCS5 - valor corrente = valor de preset
44 HSC5 - mudanca na entrada de diregéo
45 HSCB - valor corrente = valor de preset
46 HSCB6 - mudanca na entrada de diregédo
47 HSC?7 - valor corrente = valor de preset
48 HSCO - mudanca na entrada de diregédo
49 Interrupgéo por tempo T252 — Temporizador alcanc¢a o preset
50 T253 — Temporizador alcanc¢a o preset
51 T254 — Temporizador alcanc¢a o preset
52 T253 — Temporizador alcanc¢a o preset

14. Tabela de falhas do sistema

Categoria da Descricéo
falha
A Falha de hardware. O programa de controle é impedido de ser executado. E necesséario enviar o produto para

manutengéo em fabrica. O indicador vermelho permanece ligado.

B Falha de firmware ou erro de programa de controle carregado pelo usuario. O programa de controle é
impedido de ser executado. O indicador vermelho pulsa ligado 0,5s e desligado 0,5s.

Cc Falha de comunicag&o entre modulos. O médulo com falha de comunicacéo é desabilitado. O indicador
amarelo pulsa ligado 0,8s e desligado 0,2 s.

D Erro de ajuste de software. O programa néo é impedido de executar. O indicador amarelo pulsa ligado 0,2s e
desligado 0,8 s.

Codigo da Descricéo Categoria Cordoindicador Comportamento do indicador
falha da falha

0 Sistema normal

1 Firmware da CPU incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
2 Falha de acesso a memdria 1 da CPU A Vermelho Ligado

3 Falha de acesso a meméria 2 da CPU A Vermelho Ligado

4 Falha de acesso ao RTC (relégio tempo real) A Vermelho Ligado

5 Falha de acesso ao I/0 da CPU A Vermelho Ligado

6 Falha de acesso a meméria 3 da CPU A Vermelho Ligado

7 Falha de acesso da placa de /O A Vermelho Ligado

8 Falha no barramento A Vermelho Ligado

59 Firmware da CPU escrava incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
60 Firmware do médulo 1# de expansé&o incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
61 Firmware do médulo 2# de expansé&o incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
62 Firmware do médulo 3# de expansé&o incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
63 Firmware do moédulo 4# de expansé&o incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
64 Firmware do médulo 5# de expansé&o incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
65 Firmware do médulo 6# de expansé&o incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
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66 Firmware do médulo 7# de expansé&o incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
67 Firmware do médulo 8# de expansé&o incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
68 Firmware do médulo 9# de expansé&o incompleto B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
69 Firmware do médulo 10# de expansé&o incompleto | B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
70 Firmware do médulo 11# de expansé&o incompleto | B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
71 Firmware do médulo 12# de expansé&o incompleto | B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
72 Firmware do médulo 13# de expansé&o incompleto | B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
73 Firmware do médulo 14# de expansé&o incompleto | B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
74 Firmware do médulo 15# de expansé&o incompleto | B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
75 Falha de hardware no médulo de expanséo B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
87 | Tabela com contetdo falho B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
88 Meméria de programa sem espacgo B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
89 Verséo antiga do software B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
90 Programa do usuario corrompido B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
91 [ Componente de passo excedeu a faixa B “Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
92 Combinacéo de passo excedeu a faixa B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
93 Numero do registro da tabela excedeu a faixa B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
94 Tempo de captura de borda excedeu a faixa B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
95 Falha nos dados de configuracéo durante B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
desligamento
96 Cadigo de fungéo ilegal B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
97 Operando ilegal B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
98 Numero de instrucbes para um mesmo B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
. ordenamento fora de escopo
99 Falta de instrugcéo de fim (end) B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
100 | Falha de acesso ao I/0 do modulo 1 de expansdo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
101 Falha de acesso ao /O do modulo 2 de expansdo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
102 Falha de acesso ao /O do modulo 3 de expansédo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
103 Falha de acesso ao /O do modulo 4 de expansdo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
104 | Falha de acesso ao I/0 do modulo 5 de expansdo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
105 Falha de acesso ao /O do modulo 6 de expansédo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
106 Falha de acesso ao /O do modulo 7 de expansdo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
107 Falha de acesso ao /O do modulo 8 de expansédo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
108 Falha de acesso ao /O do modulo 9 de expansédo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
109 Falha de acesso ao /O do modulo 10 de expanséo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
110 Falha de acesso ao /O do modulo 11 de expanséo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
111 Falha de acesso ao /O do modulo 12 de expanséo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
112 Falha de acesso ao /O do modulo 13 de expanséo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
113 Falha de acesso ao /O do modulo 14 de expanséo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
114 Falha de acesso ao /O do modulo 15 de expanséo | C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
131 Falha na bateria do RTC (relégio de tempo real) C Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
| 132 | Falha de alimentac@o em modulo de expanséo Cc Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
133 Progra_mas armazenado e carregado Cc Amarelo 0,8s ligado / 0,2s desligado
inconsistentes
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140 Configuragéo de hardware incompativel D Amarelo 0,2s ligado / 0,8s desligado
141 Scan timeout watchdog operate B Vermelho 0,5s ligado / 0,5s desligado
142 Have locked datas D Amarelo 0,2s ligado / 0,8s desligado
143 Current running step tasks is above upperlimit | D Amarelo 0,2s ligado / 0,8s desligado

15. Enderecos MODBUS das variaveis

Componentes Tipo Bit
Funcdes MODBUS suportadas: 1,2, 5e 15

Variavel Faixa de Leitura/Escrita  Endereco Modbus Descricéo
valores Read/ Write
Hexadecimal Decimal
X Entradas digitais X0 a X1023 R 0x0000 a Ox03FF 0a1023
Y Saidas digitais Y0 aY1023 R/W 0x0600 a Ox09FF 1536 a 2559
M Relés auxiliares MO0 a M12287 | R/IW 0x0CO00 a Ox3BFF 3072 a 15359
T Temporizadores TOaT1023 R/W 0x3C00 a Ox3FFF 15360 a 16383
(bobinas de saida)
c Contadores C0 aC255 R/W 0x4000 a 0x40FF 16384 a 16639
| (bobinas de saida)
SM Bits de status do SM0 a SM215 | R:todos 0x4200 a 0x42D7 16896 a 17111
sistema W: alguns
S | Relés de passo S0 a S2047 R/W 0x7000 a Ox77FF 28672 a 30719
(step relay)
Registros
Funcdes MODBUS suportadas: 3,4, 6 e 16

Variavel Nome Faixa de valores Leitura/Escrita  Endereco Modbus Descricao
Read/ Write
Hexadecimal Decimal
CR Parametros dos CRO a CR255 R: todos 0x00 a OxFF 0a255 Utiliza protocol
modulos de expanséo W: alguns Modbus para
acessar os
Al Registros de entradas AlO a Al255 R 0x0000 a OxO0OF | 0 a 255
analogicas F
AQ Registros de saidas AQO a AQ255 R/W 0x0100 a 256 a 511
analogicas Ox01FF
\Y Registros de dados V0 aV14847 R/W 0x0200 a 512 a 15359
internos Ox3BFF
TV Temporizador (valor TVO0 a TV1023 R/W 0x3C00 a 15360 a
corrente) Ox3FFF 16383
cv Contador (valor CV0 a CV255 R/W 0x4000 a 16384 a Registros entre
corrente) Ox40FF 16639 CV48 e CV79 sdo
32 bit
Demais séo 16
sV Registros especiais SV0 a SV900 R: todos 0x4400 a 17408 a
W: alguns 0x4784 18308
Nota:

Os CLPs SINOVO utilizam o protocolo Modbus padrdo (RTU e ASCII) para comunicar com IHMs e
software de configuracéo.
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16. Configuracao do Cabo de Programacao

Veja abaixo o diagrama de ligacdes do cabo de programacédo ACAZ20.

RX
.9 1-RX X
GND
3-GND
Mini DIN DB9 Fémea

17. Dimensoes dos Produtos

Todas as dimensdes estdo em milimetros.

Gabinete Tipo 1

T
= ‘
2
e —r——— ———r—y |::: m
— — an ;
'l | | : : ——
—— 2l = 1=
| — [N |
—35.4— | _—
o 88 .0 3 T PR
Modelos que utilizam este gabinete
Série Modelo Dimensdes
Médulos de expanséo digital HO08DI
HO8DOR
HO8DOT
HO8XDR
HO8XDT
Médulos de comunicacgéo SO01RS
S01GL
HO1ZB 30*95*82mm
Médulos de medicéo de temperatura | HO4DT
H32DT
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Gabinete Tipo 2

B r |

Modelos que utilizam este gabinete
Modelo
24 VCC

00
-~ Eﬂ

Série

TEEEEEE

el

p—ELa—
- -7 10.0-

220 VCA

Dimensoes

Médulos de expanséo digital H16DI
H16DOR
H16DOT
H16XDR
H16XDT
Médulos de expanséo analdgicos SO04Al S04AI2
S04A0 S04A02
S04XA S04XA2
Médulos de medicédo de temperatura | HO4RC HO04RC2
HO4TC HOo4TC2
HO8TC HO8TC2

70*95*82mm
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Gabinete Tipo 3

Tgﬁ T [

EEEEEEEEE]
jsal|esliealsn s n e o |

Modelos que utilizam este gabinete

Ethernet integrada

Série

24 VCC

220 VCA

Sem Ethernet integrada

24 \/CC

220 VCA

CLPs da série C C10SOR-e C10S2R-e C10SOR C10S2R
C10S0T-e C10S2T-e C10S0T c1082T
C16SOR-e C16S2R-e C16SOR C16S2R
C16S0T-e C16S2T-e C16S0T C16S2T
CLPs da série T T16S0R-e T16S2R-e T16SOR T16S2R
T16S0T-e T16S2T-e T16S0T T16S2T
CLPs da série H H16SO0R-e H16S2R-e H16SOR H16S2R
H16S0T-e H16S2T-e H16S0T H16S2T
H24S0R-e H24S2R-e H24SO0R H24S2R
H24S0T-e H24S2T-e H24S0T H24S2T
CLPs da série N N16S0T-e N16S2T-e N16S0T N16S2T
N24S0T-e T24S2T-e N24S0T T24S2T
Médulos de expanséo digital H24Dl-e H24DI2-e H24DI H24DI2
H24XDR-e H24XDR2-e H24XDR H24XDR2
H24XDT-e H24XDT2-e H24XDT H24XDT2
Médulos de expanséo analégica | S08Al-e S08AI2-e SO08AI S08AI2
S08AO-e S08A02-e S08AO S08A02
S08XA-e S08XA2-e S08XA S08XA2
Médulos de medicéo de HO8RC-e HO8RC2-e HO8RC HO8RC2
temperatura
Médulos de expanséo de tensdo | HO2PW-e HO2PW
e corrente

Dimensoes

93*95*82mm
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Gabinete Tipo 4

|
95.0

<

82,

Modelos que utilizam este gabinete

Dimenstes

Série Ethernet integrada Sem Ethernet integrada
24 VCC 220 VCA 24VCC 220 VCA
CLPs da série C C24S0R-e C24S2R-e C24S0R C24S2R
C24S0T-e C24S2T-e C24S0T C2482T
C32S0R-e C32S2R-e C32S0R C3252R
C3250T-e C32S2T-e C32S0T C3282T
CLPsdasérieT T24SO0R-e T32S2R-e T24SO0R T32S2R
T24S0T-e T32S2T-e T24S0T T32S2T
T32S0R-e T32S2R-e T32S0R T32S2R
T32S0T-e T32S2T-e T32S0T T32S2T
CLPs da série H H32S0R-e H32S2R-e H32S0R H32S2R
H32S0T-e H32S2T-e H32S0T H3282T
H40S0R-e H40S2R-e H40SO0R H40S2R
H40S0T-e H40S2T-e H40S0T H40S2T
CLPs da série N N40S0T-e N40S2T-e N40SOT N40S2T
Médulos de expanséao digital | H40Dl-e H40DI2-e H40DI H40DI2
H36DOR-e H36DOR2-e H36DOR H36DOR2
H36DOT-e H36DOT2-e H36DOT H36DOT2
H40XDR-e H40XDR2-e H40XDR H40XDR2
H40XDT-e H40XDT2-e H40XDT H40XDT2

131*95*82mm
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Gabinete Tipo 5

177*95*82mm

o
N O ||
— o g | 168.7
177.0
Modelos que utilizam este gabinete

Série Ethernet integrada Sem Ethernet integrada Dimensoes
24 VCC 220 VCA 24VCC 220 VCA

CLPs da série C C48S0R-e C48S2R-e C48S0R C48S2R
C48S0T-e C48S2T-e C48S0T C48S2T
CB0SOR-e C60S2R-e C60SOR CB80S2R
CB60S0T-e C60S2T-e C60S0T Ce0S2T

CLPsdasérieT T48SO0R-e T48S2R-e T48SOR T48S2R
T48S0T-e T48S2T-e T48S0T T48S2T
T60SOR-e T60S2R-e T60SOR T60S2R
T60S0T-e T60S2T-e T60SOT T60S2T

CLPs da série H HBO0SOR-e H60S2R-e H60SOR HB0S2R
HB0S0T-e H60S2T-e H60SO0T HB0S2T

CLPs da série N NB0S0T-e N60S2T-e N60SOT N60S2T

Médulos de expanséao digital | H64XDR-e HB4XDR2-e HB4XDR H64XDR2
HE4XDT-e H64XDT2-e H64XDT HB4XDT2
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O CLP deve serinstalado com seguranca em painéis fechados e
protegidos. Para evitar o sobreaquecimento, e para melhor
dissipar o calor, ndo instale o CLP e seus médulos de expansao
préximo ao topo e a base do painel. Jamais instale o CLP na
posicéo vertical. Para garantir a dissipacao térmica é necessario
guardar uma distdncia minima de 50 mm entre os médulos e as
paredes do painel elétrico. Veja a figura.

Montagem em trilho: Utilize trilhos DIN padrédo de 35 mm.

w W =50mm

Montagem com parafusos: Cada CPU ou expansdo possui
dois orificios que permitem fixar o médulo utilizando parafusos de 4,5 mm de di@metro. Observe os desenhos
dimensionais para localizar e espacar os furos de fixac&o.

Conexao dos modulos de expansao:

A conexdo do CLP aos moédulos de expansdo e entre os mdédulos é realizada pelo barramento de expanséo
utilizando cabos paralelos chatos (flat cable). Sera utilizado um cabo para cada médulo de expanséo.

Método 1: ajuste o endereco pela chave (DIP Switch) localizada no painel
frontal do CLP e protegida por tampa removivel. A chave de selecdo de ON
endereco possui 4 contatos como mostra a figura ao lado. O retadngulo preto
indica a posic&o de cada contato. Quando o contato esta na posicéo ON, o
bit correspondente esta ligado (1), quando o contato esta na posicdo OFF, o
bit esta desligado (0). O endereco é dado pela codificacdo binaria dos quatro
contatos. No exemplo da figura esta selecionado o endereco 1 (0001). Este OFF 1 2 3 4

método de enderecamento permite selecionar os enderecos de 1 (0001) até
15 (1111). Este método de enderecamento é chamado de enderecamento por hardware.

Método 2: ajuste de endereco por software. Utilizando o software SINOVO PLC, selecione a opgéo “PLC” na
barra de menu, entdo selecione “Setup PLC Parameter” e marque a selecéo “Use PLC Soft Adress”. Por
software & possivel enderecar de 1 a 254. O enderecamento por software tem prioridade sobre o
enderecamento por hardware.

Method 3: ajuste de endereco via Ethernet. O endereco default € 192.168.0.111.
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R*: Relé T*: Transistor C*: Channel e*: Ethernet P*: Point

Modelo Sérne Alimentacgo ED SD Entrada de pulso  Saida de pulso Comunicag&o

1 C10S0R C 24VCC 6 4AR* RS232 + RS485 N/A
Z C10S0T C 24VCC 6 AT™ RS232 + RS485 N/A
3 C16S0R C 24VCC 8 8R RS232 + RS485 N/A
4 C16S0T Cc 24VCC 8 8T RS232 + RS485 N/A
5 C24S0R Cc 24VCC 16 | 8R RS232 + RS485 N/A
6 C24S0T C 24VCC 16 | 8T RS232 + RS485 N/A
7 C3250R Cc 24VCC 16 | 16R RS232 + RS485 N/A
8 C3280T C 24VCC 16 | 16T RS232 + RS485 N/A
9 C48S0R Cc 24VCC 28 | 20R RS232 + RS485 N/A
10 | C48S0T C 24VCC 28 | 20T RS232 + RS485 N/A
11 | C60SOR Cc 24VCC 36 | 24R RS232 + RS485 N/A
12 | Ce0SOT C 24VCC 36 | 24T RS232 + RS485 N/A
13 | C10S2R Cc 220 VCA 6 4R RS232 + RS485 N/A
14 | C10S2T Cc 220 VCA 6 AT RS232 + RS485 N/A
15 | C1652R Cc 220 VCA 8 8R RS232 + RS485 N/A
16 | C16S2T C 220 VCA 8 8T RS232 + RS485 N/A
17 | C2452R Cc 220 VCA 16 | 8R RS232 + RS485 N/A
18 | C24S2T C 220 VCA 16 | 8T RS232 + RS485 N/A
19 | C3252R Cc 220 VCA 16 | 16R RS232 + RS485 N/A
20 | C3282T C 220 VCA 16 | 16T RS232 + RS485 N/A
21 | C48S2R Cc 220 VCA 28 | 20R RS232 + RS485 N/A
22 | C48S2T C 220 VCA 28 | 20T RS232 + RS485 N/A
23 | C60S2R Cc 220 VCA 36 | 24R RS232 + RS485 N/A
24 | Ce0S2T C 220 VCA 36 | 24T RS232 + RS485 N/A
25 | C10S0R-e Cc 24VCC 6 AR* RS232 + RS485 N/A
26 | C10S0T-e C 24VCC 6 AT™ RS232 + RS485 N/A
27 | C16S0R-e C 24VCC 8 8R RS232 + RS485 N/A
28 | C1650T-e C 24VCC 8 8T RS232 + RS485 N/A
29 | C24S0R-e C 24VCC 16 | 8R RS232 + RS485 N/A
30 | C24S0T-e C 24VCC 16 | 8T RS232 + RS485 N/A
31 | C32S0R-e Cc 24VCC 16 | 16R RS232 + RS485 N/A
32 | C3280T-e C 24VCC 16 | 16T RS232 + RS485 N/A
33 | C48S0R-e Cc 24VCC 28 | 20R RS232 + RS485 N/A
34 | C48S0T-e C 24VCC 28 | 20T RS232 + RS485 N/A
35 | C60SOR-e Cc 24VCC 36 | 24R RS232 + RS485 N/A
36 | C60S0T-e C 24VCC 36 | 24T RS232 + RS485 N/A
37 | C10S2R-e C 220 VCA 6 4R RS232 + RS485 N/A
38 | C10S2T-e C 220 VCA 6 4T RS232 + RS485 N/A
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39 | C16S2Re c 220 VCA 8 | 8rR RS232 + RS485 /A
40 | C16S2Te c 220 VCA 8 | 8T RS232 + RS485 N/A
41 | C24S2Re c 220 VCA 16 | 8R RS232 + RS485 N/A
42 | C24S2Te c 220 VCA 16 | 8T RS232 + RS485 N/A
43 | C32S2Re c 220 VCA 16 | 16R RS232 + RS485 N/A
44 | C3252Te c 220 VCA 16 | 16T RS232 + RS485 N/A
45 | C48S2Re c 220 VCA 28 | 20R RS232 + RS485 N/A
46 | C48S2Te c 220 VCA 28 | 20T RS232 + RS485 N/A
47 | C60S2Re c 220 VCA 36 | 24R RS232 + RS485 N/A
48 | C60S2Te C 220 VCA 36 | 24T RS232 + RS485 N/A
49 | T16S0R T 24VCC 8 | 8R | 200K, 2C*@4P") RS232 + RS485, Max 5 com 7
50 | T16S0T i 24VCC 8 | 8T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485 Max 5 com o
51 | T24S0R T 24VCC 16 | R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
52 | T24S0T T 24VCC 16 | 8T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232 + RS485, Max 5 com 7
53 | T32S0R T 24VCC 16 | 16R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
54 | T32S0T i 24VCC 16 | 16T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232 + RS485, Max 5 com 7
55 | T48SOR T 24VCC 28 | 20R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
56 | T48S0T i 24VCC 28 | 20T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485, Max 5 com 7
57 | T60SOR T 24VCC 36 | 24R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
58 | T60SOT i 24VCC 36 | 24T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485 Max 5 com 7
50 | T16S2R T 220 VCA 8 | 8R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
60 | T16S2T i 220 VCA 8 | 8T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485 Max 5 com 5
61 | T24S2R T 220 VCA 16 | R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
62 | T24S2T i 220 VCA 16 | 8T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232 + RS485, Max 5 com 0
63 | T3252R T 220 VCA 16 | 16R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
64 | T3252T i 220 VCA 16 | 16T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232 + RS485, Max 5 com 7
65 | T48S2R T 220 VCA 28 | 20R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
66 | T48S2T i 220 VCA 28 | 20T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485 Max 5 com 7
67 | T60S2R T 220 VCA 36 | 24R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
68 | T60S2T i 220 VCA 36 | 24T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485 Max 5 com 7
69 | T16S0R-e T 24VCC 8 | 8R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
70 | T16S0T-e i 24VCC 8 | 8T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485 Max 5 com 5
71 | T24S0Re T 24VCC 16 | R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
72 | T24s0T-e T 24VCC 16 | 8T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232 + RS485, Max 5 com 0
73 | T32S0Re T 24VCC 16 | 16R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
74 | T32S0T-e i 24VCC 16 | 16T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232 + RS485, Max 5 com 0
75 | T48SORe T 24VCC 28 | 20R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
76 | T48S0T-e i 24VCC 28 | 20T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485 Max 5 com i
77 | T60SORe | T 24VCC 36 | 24R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
78 | T60SOTe | T 24VCC 36 | 24T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485 Max 5 com 0
79 | T16S2Re | T 220 VCA 8 | 8R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
80 | T16S2Te | T 220 VCA 8 | 8T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232+RS485 Max 5 com 0
81 | T24S2Re | T 220 VCA 16 | 8R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
82 | T24s2Te | T 220 VCA 16 | 8T | 200K, 2C(4P) | 200K, 2C(4P) | RS232 + RS485, Max 5 com 0
83 | T32S2Re | T 220 VCA 16 | 16R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
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84 T3252T-e T 220 VCA 16 | 16T 200K, 2C(4P) 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
85 T48S2R-e T 220 VCA 28 | 20R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
86 T48S2T-e T 220 VCA 28 | 20T | 200K, 2C(4P) 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
87 T60S2R-e T 220 VCA 36 | 24R | 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
88 T60S2T-e T 220 VCA 36 | 24T 200K, 2C(4P) 200K, 2C(4P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
89 H16S0R H 24 VCC 8 8R 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
90 H16S0T H 24VCC 8 8T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com il
91 H24S0R H 24 VCC 12 | 12R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
92 H2450T H 24VCC 12 | 12T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
93 H32S0R H 24 VCC 16 | 16R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
94 H3250T H 24VCC 16 | 16T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
95 H40S0R H 24 VCC 20 | 20R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
96 H40S0T H 24VCC 20 | 20T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
97 HE60S0R H 24 VCC 36 | 24R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
98 HB60S0T H 24VCC 36 | 24T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com il
99 H16S2R H 220 VCA 8 8R 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
100 H16S2T H 220 VCA 8 8T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com il
101 H24S2R H 220 VCA 12 | 12R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
102 H24S52T H 220 VCA 12 | 12T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
103 H3252R H 220 VCA 16 | 16R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
104 H3282T H 220 VCA 16 | 16T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
105 H4082R H 220 VCA 20 | 20R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
106 H4082T H 220 VCA 20 | 20T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
107 H60S2R H 220 VCA 36 | 24R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
108 HB60S2T H 220 VCA 36 | 24T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com il
109 H16S0R-e H 24 VCC 8 8R 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
110 H16S0T-e H 24VCC 8 8T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com il
MM H24S0R-e H 24 VCC 12 | 12R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
112 H24S0T-e H 24VCC 12 | 12T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
113 H32S0R-e H 24 VCC 16 | 16R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
114 H3250T-e H 24VCC 16 | 16T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
115 H40S0R-e H 24 VCC 20 | 20R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
116 H40S0T-e H 24VCC 20 | 20T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
117 H60S0R-e H 24 VCC 36 | 24R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
118 H60S0T-e H 24VCC 36 | 24T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com il
119 H16S2R-e H 220 VCA 8 8R 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
120 H1652T-e H 220 VCA 8 8T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
121 H24S2R-e H 220 VCA 12 | 12R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
122 H2452T-e H 220 VCA 12 | 12T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
123 H3252R-e H 220 VCA 16 | 16R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
124 H3252T-e H 220 VCA 16 | 16T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
125 H40S2R-e H 220 VCA 20 | 20R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
126 H4082T-e H 220 VCA 20 | 20T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com il
127 H60S2R-e H 220 VCA 36 | 24R | 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com 7
128 H60S2T-e H 220 VCA 36 | 24T 200K, 4C(8P) 200K, 4C(8P) RS232 + RS485, Max 5 com il
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129 [ N16SOT N 24vCC 8 [ 8T [ 200K 4C(8P) [ 200K, 4C(8P) | RS232+RS485, Max5com 7
130 | N24s0T N 24VCC 12 | 12T [ 200K,6C(12P) | 200K, 6C(12P) | RS232 + RS485, Max 5 com 7
131 | N40SOT N 24vCC 20 | 20T | 200K, 8C(16P) | 200K, 8C(16P) | RS232 + RS485, Max 5 com 7
132 | NBOSOT N 24VCC 36 | 24T | 200K, 8C(16P) | 200K, 8C(16P) | RS232 +RS485, Max 5 com 7
133 | N16S2T N 220VCA | 8 | 8T [ 200K 4C(8P) | 200K, 4C(8P) | RS232+RS485, Max 5 com 7
134 | N24s2T N 220 VCA 12 | 12T [ 200K,6C(12P) | 200K, 6C(12P) | RS232 + RS485, Max 5 com i
135 | N4oS2T N 220VCA | 20 | 20T | 200K,8C(16P) | 200K,8C(16P) | RS232 +RS485, Max 5 com 7
136 | NGOS2T N 220VCA | 36 | 24T | 200K,8C(16P) | 200K, 8C(16P) | RS232 + RS485, Max 5 com 7
137 | N16SOTe | N 24vCC 8 | 8T | 200K 4C(8P) | 200K, 4C(8P) | RS232+RS485, Max 5 com 7
138 | N24s0Te | N 24VCC 12 | 12T [ 200K,6C(12P) | 200K, 6C(12P) | RS232 + RS485, Max 5 com 7
139 | N40SOTe | N 24vCC 20 [ 20T | 200K, 8C(16P)) | 200K, 8C(16P) | RS232 + RS485, Max 5 com 7
140 | N6OSOT-e | N 24VCC 36 | 24T | 200K, 8C(16P) | 200K, 8C(16P) | RS232 +RS485, Max 5 com 7
141 | N16S2Te | N 220VCA | 8 | 8T [ 200K 4C(8P) | 200K, 4C(8P) | RS232+RS485, Max5com 7
142 | N24s2Te | N 220 VCA 12 | 12T [ 200K,6C(12P) | 200K, 6C(12P) | RS232 + RS485, Max 5 com 7
143 | N40S2Te | N 220VCA | 20 | 20T [ 200K, 8C(16P) | 200K,B8C(16P) | RS232 +RS485, Max 5 com 7
144 | N6OS2Te | N 220VCA | 36 | 24T | 200K,8C(16P) | 200K, 8C(16P) | RS232 + RS485, Max 5 com 0
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R*: Relé T*: Transistor

# Modelo Alimentacéo ED SD Comunicagéo

145 H08DI 24 VCC 8

146 HO8DOR 24 VCC 8R*

147 HO08DOT 24 VCC 8T*

148 HO8XDR 24 VCC 4 4R

149 HO8XDT 24 VCC 4 4T

150 H16DI 24 VCC 16 RS485, funciona como remota
151 H16DOR 24 VCC 16R RS485, funciona como remota
152 H16DOT 24 VCC 16T RS485, funciona como remota
153 H16XDR 24 VCC 8 8R RS485, funciona como remota
154 H16XDT 24 VCC 8 8T RS485, funciona como remota
155 H24DI 24 VCC 24 RS485, funciona como remota
156 H24XDR 24 VCC 12 12R RS485, funciona como remota
157 H24XDT 24 VCC 12 2T RS485, funciona como remota
158 H40DI 24 VCC 40 RS485, funciona como remota
159 H36DOR 24 VCC 36R RS485, funciona como remota
160 H36DOT 24 VCC 36T RS485, funciona como remota
161 H40XDR 24 VCC 20 20R RS485, funciona como remota
162 H40XDT 24 VCC 20 20T RS485, funciona como remota
163 H64XDR 24 VCC 32 32R RS485, funciona como remota
164 He4XDT 24 VCC 32 32T RS485, funciona como remota
165 H24DI2 220 VCA 24 RS485, funciona como remota
166 H24XDR2 220 VCA 12 12R RS485, funciona como remota
167 H24XDT2 220 VCA 12 V2T RS485, funciona como remota
168 H40DI2 220 VCA 40 RS485, funciona como remota
169 H36DOR2 220 VCA 36R RS485, funciona como remota
170 H36DOT2 220 VCA 36T RS485, funciona como remota
171 H40XDR2 220 VCA 20 20R RS485, funciona como remota
172 H40XDT2 220 VCA 20 20T RS485, funciona como remota
173 H64XDR2 220 VCA 32 32R RS485, funciona como remota
174 H64XDT2 220 VCA 32 32T RS485, funciona como remota
175 H24Dl-e 24 VCC 24 RS485, funciona como remota
176 H24XDR-e 24 VCC 12 12R RS485, funciona como remota
177 H24XDT-e 24 VCC 12 127 RS485, funciona como remota
178 H40Dl-e 24 VCC 40 RS485, funciona como remota
179 H36DOR-e 24 VCC 36R RS485, funciona como remota
180 H36DOT-e 24 VCC 36T RS485, funciona como remota
181 H40XDR-e 24 VCC 20 20R RS485, funciona como remota
182 H40XDT-e 24 VCC 20 20T RS485, funciona como remota
183 H64XDR-e 24 VCC 32 32R RS485, funciona como remota
184 H64XDT-e 24 VCC 32 32T RS485, funciona como remota
185 H24DI2-e 220 VCA 24 RS485, funciona como remota
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186 H24 XDR2-e 220 VCA 12 12R RS485, funciona como remota
187 H24XDT2-e 220 VCA 12 127 RS485, funciona como remota
188 H40DI2-e 220 VCA 40 RS485, funciona como remota
189 H36DOR2-e 220 VCA 36R RS485, funciona como remota
190 H36DOT2-e 220 VCA 36T RS485, funciona como remota
191 H40XDR2-e 220 VCA 20 20R RS485, funciona como remota
192 H40XDT2-e 220 VCA 20 20T RS485, funciona como remota
193 HE64XDR2-e 220 VCA 32 32R RS485, funciona como remota
194 HB64XDT2-e 220 VCA 32 32T RS485, funciona como remota
# Modelo Alimentagdo EA SA Precisao Comunicagéo
195 | HO4DT 24 VCC 4 canais de temperatura 9 a 12 bits

DS18B20
196 | H32DT 24\VCC 32 canais de temperatura 9 a 12 bits RS485, funciona como remota

DS18B20
197 | S04Al 24 VCC 4 12 bits RS485, funciona como remota
198 | S04A0 24 VCC 4 12 bits RS485, funciona como remota
199 | S04XA 24 VCC 2 12 bits RS485, funciona como remota
200 | HO4RC 24 VCC 4 termoresisténcias 16 bits RS485, funciona como remota
201 | HO4TC 24 VCC 4 termopares 16 bits RS485, funciona como remota
202 | HO8TC 24 VCC 8 termopares 16 bits RS485, funciona como remota
203 | SO08Al 24 VCC 8 12 bits RS485, funciona como remota
204 | SO08A0 24 VCC 12 bits RS485, funciona como remota
205 | S08XA 24 VCC 4 12 bits RS485, funciona como remota
206 | HO8RC 24 VCC 8 termoresisténcias 16 bits RS485, funciona como remota
207 | HO2PW 24\VCC 2 channels programmed control 16 bits RS485, support remote function

DC constant voltage/ constant

current output, with current and

voltage measurement
208 | S04AI2 220 VCA 4 12 bits RS485, funciona como remota
209 | S04A02 220 VCA 12 bits RS485, funciona como remota
210 | S04XA2 220 VCA 2 2 12 bits RS485, funciona como remota
211 | HO4RC2 220 VCA 4 termoresiténcias 16 bits RS485, funciona como remota
212 | HO4TC2 220 VCA 4 termopares 16 bits RS485, funciona como remota
213 | HO8TC2 220 VCA 8 termopares 16 bits RS485, funciona como remota
214 | S08AI2 220 VCA 8 12 bits RS485, funciona como remota
215 | S08A02 220 VCA 8 12 bits RS485, funciona como remota
216 | S08XA2 220 VCA 4 12 bits RS485, funciona como remota
217 | HO8RC2 220 VCA 8 termoresiténcias 16 bits RS485, funciona como remota
218 | S08Al-e 24 VCC 8 12 bits RS485, funciona como remota
219 | S08A0-e 24 VCC 12 bits RS485, funciona como remota
220 | S08XA-e 24 VCC 4 4 12 bits RS485, funciona como remota
221 | HO8RC-e 24 VCC 8 termoresiténcias 16 bits RS485, funciona como remota
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222 | HO2PW-e 24 VCC 2 channels programmed control 16 bits RS485, funciona como remota
DC constant voltage/ constant
current output, with current and
voltage measurement
223 | S08AI2-e 220 VCA 8 12 bits RS485, funciona como remota
224 | S08A02-e 220 VCA 8 12 bits RS485, funciona como remota
225 | S08XA2-e 220 VCA 4 4 12 bits RS485, funciona como remota
226 | HO8RC2-e 220 VCA 8 termoresiténcias 16 bits RS485, funciona como remota
# ModelO Especificacédo
227 SO01RS Médulo de comunicacéo isolado com 1 porta RS232/RS485. Protocolos Modbus RTU/ASCII, Freedom
communication protocol, SINOVOhigh speed protocol. Baud rate 1200 a 57600 bps.
228 Moédulo de comunicacéo isolado com 1 porta RS232/RS485. Protocolos Modbus RTU/ASCII, Freedom
S01GL communication protocol, SINOVO high speed protocol. Baud rate 1200 a 115200 bps.
229 HO01ZB Médulo de comunicagéo Zigbee.
230 PC2ZB Médulo de comunicagéo Zigbee para conectar ao PC.
# Modelo Descricéo
231 ACA20 Cabo de programacéo serial
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