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Inversor Prado - HV100

Parametrizacao Spindle:

Parametros basicos Descrigao Valor Observagao
00.02 Modo de controle 0 Modo V/IF
: 0 Painel do inversor
00.03 Partida do Motor 1 AGiCrstints oo
0 Setas do inversor
00.04 Controle de Freguéncia 3 Controle analégico Al
9 Potenciometro do inversor
00.15 Modo da Frequéncia de Saida 1 Modo para Alta Freguéncia
00.12 Frequéncia Maxima de Saida 223:: Frequéncia Nominal do Motor
e ey 300Hz s .
0013 Limite de Alta Frequéncia 400Hz Frequéncia Nominal do Motor
ol e B 300Hz g :
00.09 Frequéncia Digital 1 400HZ Frequéncia Nominal do Motor
e 300Hz e .
00.10 Frequéncia Digital 2 400Hz Frequéncia Nominal do Motor
00.14 Limite de Baixa Frequéncia OHz Frequéncia minima
00.16 Aceleracao (s) Tempo em segundos
0017 Desaceleracédo (s) Tempo em segundos
02.02 Frequéncia Nominal do Motor igg:: Frequéncia Nominal do Motor
: . 24000RPM Motores de 400Hz
02.03 Velocidade Nominal do Motor 18000RPM Motores de H0Hz
07.00 Terminal de entrada DI1 1 Partida Direta (FWD)
07.01 Terminal de entrada DI2 2 Reversao (REV)
1412 Restaurar de Fabrica 2 Apaga todos os parametros
P RAD o - Para alimentagdo 220V = bornesRe T
Pinos para controle analdgico = All e GND | Pinos para potenciometro Externo = 10V, Al2 e GND

AUTOMACAOC INDUSTRIAL Pinos para controle de acionamento Externo = DI1 e COM



