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Parametros de configuracao para inversor P600 - frequenma de
saida abaixo de 500Hz

Parametros basicos Descrigao Valor Observacao
0 V/F
F00.01 Modo d trol
odo de controle y SVC
0 Setas do Inversor
F01.00 Controle de Velocidade 1 Potenciémetro
2 Entrada analégica Al1
o e a 300Hz Motor de 18000rpm
FO01.05 F displ
RGN RSy 400Hz Motor de 24000rpm
e o s 300Hz Motor de 18000rpm
FO1.07 E d d
AR ERSA R 400Hz Motor de 24000rpm
"y et 300Hz Motor de 18000rpm
F01.09 Limite da f
e 400Hz Motor de 24000rpm
F02.00 Tipo de acionamento - L
1 Remoto
2 6 (s) Motores de até 3CV
F03.00 Acel
Sty 10 (S) Motores acima de 3CV
o 6 (s) Motores de até 3CV
F03.01 D le
esaceieragao 10 (S) Motores acima de 3CV
F05.01 Poténcia do motor (W) Verifique o motor
F05.02 Tens&o nominal do motor (V) Verifigue o motor
F05.03 Corrente nominal do motor (A) Verifique o motor
: 2 300Hz
F05.04 F = Id t H
requéncia nominal do motor (Hz) 2001z
3 t 18000rpm Motores de 300Hz
F05.05 Velocidad I d t
glocidade nominal o motor - ™ 4000rpm Motores de 400Hz

Para realizar o acionamento de forma
remota, deve se fechar um contato
entre a entrada digital DI1 com a
porta COM.

Digital input 10_
Digital input 2
igital inpu 5

Digital input 3 5
Lt T p—
Digital input 45_

Digital input 50__

Digital input 6

Para realizar o comando de velocidade
através de um sinal analdgico usa a
entrada All onde deve ser ligada a saida
analdgico e o GND é usado como
COMUM.
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AUTOMAGAO INDUSTRIAL

Parametros de configuracao para inversor P600 - frequéncia de
saida acima de 500Hz

Parametros basicos Descricao Valor Observacao
0 VIF
F00.01 Modo de controle 1 SVC
F00.09 Senha para liberacao da alta freqéncia 6860 Liberacdo de +500Hz
F90.10 Liberar alta frequéncia 1 1 S0 utilizar em casos +500Hz
F90.11 Liberar alta frequéncia 2 0 S6 utilizar em casos +500Hz
F04.09 Ajuste do modo V/F 10
F91.03 Liberar alta frequéncia 3 1 S0 utilizar em casos +500Hz
0 Setas do Inversor
F01.00 Controle de Velocidade 1 Potenciémetro
2 Entrada analdgica Al1
F01.05 Frequéncia maxima (display) 0-5000Hz
F01.07 Frequéncia maxima de saida 0-5000Hz
F01.09 Limite da frequéncia 0-5000Hz
F01.10 Frequéncia minima de saida OHz
; : 0 Local
F02.00 Tipo de acionamento 1 —pE—
F03.00 Aceleracédo (s) Motores de até 3CV
F03.01 Desaceleracdo (s) Motores acima de 3CV
F05.01 Poténcia do motor (W) Verifique o motor
F05.02 Tensdo nominal do motor (V) Verifique o motor
F05.03 Corrente nominal do motor (A) Verifique o motor
F05.04 Frequéncia nominal do motor (Hz) Verifique o motor
F05.05 Velocidade nominal do motor (RPM) Verifique o motor

Observacéao: A linha P600 so6 suporta frequéncia acima de 500Hz em modo de

controle escalar (V/F).




