
Para realizar o acionamento de forma
remota, deve se fechar um contato
entre a entrada digital DI1 com a

porta COM.

Para realizar o comando de velocidade
através de um sinal analógico usa a

entrada AI1 onde deve ser ligada a saída
analógico e o GND é usado como

COMUM.

Parâmetros de configuração para inversor P600 - frequência de 
saída abaixo de 500Hz



Parâmetros de configuração para inversor 
saída acima de 500Hz

- frequência de P600 

Observação: A linha só suporta frequência acima de 500Hz em modo de 
controle escalar (V/F).
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