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Codificacao dos modelos

Modelo do driver

SDDO8NK8D - X

N =220V
H =380V

Modelo do motor

130SM-M0425MAL-Z

2
Z = com freio

a4
30=3000rpm
25 =2500rpm

3

A: incremental 2500ppr
D: Line-saving 2500ppr
E: absoluto 17bits

Recursos extras
Cadigo de identificacdo da versao
Cédigo do formato

Tensao de entrada 4
Poténcia em kW
Cdédigo Sub-Série: A, B, C,D, F

Série do servo driver

Recursos extras ;
Tenséo de entrada
Encoder ;

Cabdigo de manufatura

Velocidade 4

Torque em N.m

Encoder fotoelétrico

Série do Servo Motor

Flange do Servo

https://pradoautomacaoindustrial.com.br/
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Especificacoes

Caracteristicas

-Lider internacional no controle de algoritmo e plataforma
-Encoder incremental

-Equipado com interface de comunicagédo RS485 para controle multiplo serial
-Possui uma variedade de fungdes de monitoramento inteligente e painel de operagao para
depuracéo e diagndstico do motor

-Gama de motores de 0.1kW - 7.5kW, com padrao internacional de flange

-As portas de entrada/saida podem ser definidas livremente com as mais diversas aplicagdes
-Todos os motores da série possuem certificacdo CE

Relacao de servo driver e servo motor

Modelo Servo Modelo Motor Poténcia Velocidade Torque Nominal
Driver (kW) (RPM) (N.m)
40SM-MO0O0230NAL 0.05 3000 0.16
40SM-MO0330NAL 0.1 3000 0.32
SDDO04NK7D
60SM-MO0630NAL 0.2 3000 0.64
60SM-MO130NAL 0.4 3000 1.27
60SM-M0230NAL 0.6 3000 1.97
SDDO08SNKS8D 80SM-M0230NAL 0.75 3000 2.4
80SM-M0425NAL 1.0 2500 4.0
110SM-M430NAL 1.2 3000 4.0
SDD13NK9D
110SM-M0O530NAL 15 3000 5.0
SDD20NK9D 110SM-MO630NAL 1.8 3000 6.0
130SM-MO0425NAL 1.0 2500 4.0
SDD13NK9D
130SM-MO0525NAL 1.3 2500 5.0

https://pradoautomacaoindustrial.com.br/
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Modelo Servo Modelo Motor Poténcia Velocidade Torque Nominal
Driver (kw) (RPM) (N.m)
130SM-MO0625NAL 15 2500 6.0
SDD20NK9D 130SM-MO0825NAL 2.0 2500 7.
130SM-M1025NAL 2.6 2500 10.0
130SM-M1525NAL 3.8 2500 15.0
180SM-M1915NAL 3.0 1500 19.0
SDD50NK10D
180SM-M2220NAL 45 2000 22.0
180SM-M2715NAL 4.3 1500 27.0
130SM-M0825MAH 2.0 2500 7.7
SDD30HK10D
130SM-M1025MAH 2.6 2500 10.0
(380V)
130SM-M1525MAH 3.8 2500 15.0
180SM-M1915MAH 3.0 1500 19.0
180SM-M2220MAH 45 2000 21.5
SDD55HK11
(380V)
180SM-M2715MAH 4.1 1500 27.0
180MS-M3515MAH 5.5 1500 35.0
SD'(";;%';'KG 180SM-M4815MAH 75 1500 48.0

Relacéao de servo driver e servo motor

3 https://pradoautomacaoindustrial.com.br/
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Especificacoes de performance

~ Monofasico ou trifasico 170Vac~230Vac / Trifasico 380v
Tenséo de entrada
Conexdes 50/60HZ
Externas Tipo de Controle Controle SVPWM
Encoder 2500 pulsos ou 2500 saving-line
Operac3o e display 6 digitos com Led 8 segmentos; 4 botoes para navegacao
Funcées Modo de controle Controle de: Posigéo, velocidade, JOG, torque, comunica¢do RS485/CLP
Int 9 Fun(;éo de freio Opgéo externa
nternas Baixa e alta tensdo, sobrecarga, sobrecorrente, anomalias
Protecdes no encoder, parada anormal, erro de posicao etc...
Método de controle de frequéncia Pulso Externo
Modo de d
controle de Comando externo Formato Pulso + direcéo; pulso CW/CWW; onda quadrada A/B
posicio da entrada de pulso | Frequéncia Maxima Diferencial: 1MHz; Frequéncia do coletor: 200KHz
Engrenagem eletrdnica 1~32767
Modo de
controle de Controle interno de velocidade Controle pelos terminais 1/0
velocidade
Sinal da saida de Tipo de saida Saida de acionamento com fase ABS/ Saida de circuito aberto fase Z
posicédo Relagéo da divisdo de freq. 1/255
Sinais 7 pontos de 1) Habilitar Servo 2) Limpar Alarme 3) Avanco proibido
Entradal/Saida | Sinal de entrada entradas isolados |4) Acionamento reverso proibido 5) Redefini¢do do contador de desvio|
1o foto de posicédo 6)Pulso de entrada proibido 7) Sem definicdo
) i Coletor aberto de | 1) Saida de Ready Servo 2) Saida de alarme 3) Saida de sinal
Sinal de saida 4 pontos . .
p 7 4) Saida do freio
b Temperatura Trabalho: 0°C ~55°C Armazenado: -20°C ~ 80°C
Ambiente - =
Umidade Menor que 90% (sem condensacéao)
Diagrama
500 servo drive Servo maotor
| L : ™
Single-phase or three-phase AC 220V i I__ Il 5
3 i
DC12-24V II ol Motar power
Servo enable p—Cro—TH0 line 4PIN
Alarm clear peG-cs 1] aircraft seat
Forward prohibition O— T
Reverse prohibition —&o— I3
Dewviation counter is cleared Crir—{ 1§
Command pulse prohibition 0 I
Electronic gear ratio switching O——{IKE | G =
4
Pasition/speed arrival =s————{C0I¥ 4
Brake release signal <—{ HLD 1| Stanclard with
Servo alarm =—— AR B 15 line encoder,
Qutput commaon terminal * LD & | with line-saving
12 | encoder, three
Z phase output +—n— 2t B! signats of VW
Z phase output ground =—""—1C 11] do not connect.
Single-ended input pulse power ——[VP | -.
comman terminal =

q = PELSH
Command pulse signal _¥x___! P:‘LS-
SIGK:
Bl

Command direction signal ___1X

i —FTa0T
Pulse feadback C +L-'--'»_3§r..;7. 7

Ay — FEOUT- |PEAL
Pulse feedback B 11 XX FECUTS|FEB | -
FaOUT=[FEAL] 1
EADUT+[FER

|
Pulse feedback A ] WY
e speed command
{+10V-10VDC)
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Dimensoes do driver
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Dimensdes de instalacdo do modelo K7
Peso do driver: 1,0kg
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Dimensoes de instalacdo do modelo K8
Peso do driver: 1,15kg
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Dimensoes de instalacdo do modelo K9

3 Peso do driver: 1,8k
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Dimensoes do driver
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Servo Motor

Modelo do Motor

Poténcia Nominal (KW)
Tensao Mominal (V)
Corrente Nominal (A)

Velocidade Nominal
(RPM)
Torque Nominal (N.M)

Torgue de Pico (N.M)

Back EMF (V/1000r/min)
Torque coeficiente
(N.M/A)

Inércia do Rotor
(KG.M2)

Resisténcia da Bobina
(£2)

Indutancia da Bobina
(MH)

Constante de tempo
elétrico (MS)

Peso (KG)

Encoder PPR

Classe de Isolamento
Classe de Seguranca

Temperatura

Soquete cabo de
Poténcia (motor)

Soquete do Encoder

405M-MO0230MAL

0.05
220
0.7

3000

0.16
0.48

10

0.23

0.025x10

308

24.5

0.8

0.45

40SM-MO0330MAL

0.1
220
1.3

3000

0.32
0.96

15

0.25

0.046x104

11.5

10.9

0.95

0.59

Série 40/60SM

60SM-MO0BI0MAL

0.2
220
1.2

3000

0.637
1.91

30.9

0.53

0.17x10

6.18

29.3

4.74
1.16
23500

Classe B (130°C)
IPE5

G0SM-MO130MAL

0.4
220
2.8

3000

1.27
3.9

206

0.45

0.29x10

235

14.5

6.17

1.63

60SM-MO230MAL

0.6
220
35

3000

1.91
5.73

34

0.55

0.39x10

1.93

10.7

55

2.07

Temperatura: -20°C~+40°C; Umidade: umidade relativa < 90% (N&o molhado)

Sinal

Pino
Sinal

Pino

U (Preto)

1

5V 0OV B+

V (Azul)

2

Us 2+ U- A+

B i 8

W (Marrom)

3
W4

11

PE

{Amarelo-Verde)

4
B- W- PE

14 15 1

https://pradoautomacaoindustrial.com.br/
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Servo Motor

Modelo do Motor

Poténcia nominal (Kw)

Tensao Nominal (V)

Corrente Nominal (A)

Velocidade Nominal
(RPM)

Torque Nominal (N.M)
Torque de Pico (N.M)
Corrente de Pico (A)
Back EMF (/1000r/min)
Torque Coeficiente
(N.M/A)

Inércia do Rotor
(KG.M?)
Resisténcia da Bobina
Q)
Induténcia da Bobina
(MH)
Constante de tempo
elétrico (MS)
Peso (KG)
Encoder PPR
Classe de Isolamento
Classe de seguranga

Temperatura

Soquete cabo de

Poténcia (motor)

Soquete do Encoder

80SM-MO130MAL

80SM-M0230MAL

Série 80SM

B80SM-M0320MAL

80SM-M0425MAL

0.4 0.75 0.73 1.0
220 220 220 220
2 3 3 4.4
3000 3000 2000 2500
1.27 2.39 3.5 4
3.8 7.1 10.5 12
6 9 9 13.2
40 48 7 56
0.64 0.8 1.17 0.9
1.05x10+ 1.82x104 2.63x104 2.97x104
4.44 2.88 3.65 1.83
7.93 6.4 8.8 472
1.66 2.22 2.4 2.58
1.78 2.86 3.7 3.8
2500
Classe F (130°C)
IP65
Temperatura: -20°C~+40°C; Umidade: umidade relativa <90% (nao molhado)
PE
Sinal U (preto) V (azul) W (marrom)
(Amarelo-Verde)
Pino 1 2 3 4
Sinal 5V oV B+ Z- U+ Z+ U- A+ V+ W+ V- A B- W- PE
Pino 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 | 12 | 13 14 15 | 1

https://pradoautomacaoindustrial.com.br/
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PRADO

Servo Motor

Modelo do Motor

Poténcia Nominal (Kkw)
Tensao Nominal (V)

Corrente Nominal {A)
Velocidade Nominal
(RPM)

Torque Nominal {N.M)
Torque de Pico (N.M)
Corrente de pico (A)
Back EMF

(V/1000r/min)

Torque Coeficiente
(N.M/A)

Inércia do Rotor
(KG.M?2)
Resisténcia da Bobina
(Q)
Indutancia da Bobina
(MH)

Constante de tempo

elétrico (MS)

Peso (KG)

Encoder PPR
Classe de isolamento
Classe de seguranca

Temperatura

Soquete cabo de
poténcia (motor)

Soquete do encoder

AUTOMAGAO INDUSTRIAL

Série 110SM

110SM- 110SM- 110SM- 110SM- 110SM- 110SM-
MO0230MAL M0420MAL M0430MAL MO530MAL MO620MAL MO630MAL
0.6 0.8 1.2 1.5 1.2 1.8
220 220 220 220 220 220
25 3.5 5.0 6 4.5 6.0
3000 2000 3000 3000 2000 3000
4 5 6 6
12 12 15 12 18
7.5 10.5 15 18 13.5 1i8
56 79 54 62 83 60
0.8 1.14 0.8 0.83 1.3 1.0
0.31x10% 0.54x10% 0.54x10% 0.63x102 0.76x103 0.76x103
3.6 2.4 1.09 1.03 1.46 0.81
8.32 7.3 33 343 4.7 2.59
23 3 30 33 3.2 3.2
4.5 55 55 6.1 6.7 6.7
2500
Classe F {130°C)
IPB5
Temperatura: -20°C~+40°C; Umidade: umidade relativa < 90% (Nao molhadao)
PE
Sinal U (Preto) V (Azul) W (marrom)
(Amarelo-Verde)
Pino 2 3 4 1
Sinal av ov A+ B+ Z+ A B Z- U+ V4 W+ u- v- | W- PE
Pino 2 3 4 5 3] 7|8 9 10 | 11 12 13 14 15 1

https://pradoautomacaoindustrial.com.br/
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Servo Motor Série 130SM

130SM- 130SM- 1305M- 130SM- 130SM- 130SM- 130SM- 130SM-
Modelo do Motor
MO425MAL MO525MAL MO625MAL MO825MAL M1010MAL M1015MAL M1025MAL  M1525MAL
QLo Nowieal 1.0 1.3 1.5 2.0 1.0 1.5 26 3.8
(KW) j . i i i ! I i
Tens&o Nominal (V) 220 220 220 220 220 220 220 220
Corrente Nominal (A) 4.0 5.0 6.0 7.5 4.5 6.0 6.0 13.5
Velocidade Nominal
2500 2500 2500 2500 1000 1500 1500 2500
(RPM)
Torque Mominal
4 .7 1 1 1 1
(N.M) 5 6 0 0 0 5
Torque de Pico 12 15 18 22 20 25 25 30
{N.M)
Corrente de pico (A) 12 15 18 225 135 18 28 27
Back EMF
1 1 7
(V/1000r/min) 72 68 65 68 40 03 0 67
“oalioiome:0s 1.0 1.0 1.0 1.03 22 1.67 0 1.11
| . I I ) : 1. B
Torgue (N.M/A)
Inércia do Rotor
(KG.M?) 0.85 x10% 106 x10% 1.26 x10* 153 x10% 194 x10% 194 x10%® 194 x10* 277 x10?
Resisténcia da 2.76 1.84 1.21 1.01 2.7 1.29 0.73 0.49
Bobina (Q0) ’ ' ' ' ’ ' ' '
Indutancia da
6.42 4.9 3.87 2.94 8.8 5.07 2.45 1.68
Bobina (MH)
Constante de tempo
2.32 2.66 3.26 3.8 3.26 3.93 3.36 3.43
elétrico (MS)
Peso (KG) 7.7 8.2 8.9 10 115 115 115 11.7
Encoder PPR 2500
Classe de Isolamento Classe F (130°C)
Classe de Seguranca IPE5
Temperatura Temperatura ambiente: -20°C~+40°C; Umidade: umidade relativa < 90% (N&o molhado)
PE
Soquete cabo de Sinal U (Preto) W {Azul) W (Marrom)
(Amarelo -Verde)
Poténcia (motor) )
Numero 2 3 4 1
Soquete do Sinal S5V oV A+ B+ Z+ A- B- Z- U+ V+ W+ U- V- W- PE
Encoder Nimero 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 1

B e R
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Servo Motor

Modelo do Motor

Poténcia nominal (Kw)

Tensdo Nominal (V)

Corrente Nominal (A)

Velocidade Nominal
(RPM)

Torque Nominal (N.M)
Torque de Pico (N.M)
Back EMF (V/1000r/min)
Torque Coeficiente
(N.M/A)
Inércia do Rotor
(KG.M2)
Resisténcia da Bobina
(Q)
Induténcia da Bobina
(MH)
Constante de tempo
elétrico (MS)
Peso (KG)
Encoder PPR
Classe de Isolamento
Classe de seguranca

Temperatura

Soquete cabo de

Poténcia (motor)

Soquete do Encoder

180SM-M1915MAL

Série 180SM

180SM-M2220MAL  180SM-M2715MAL 180SM-M3515MAL

3.0 4.5 4.3 5.5
220 220 220 220
12 16 16 24
1500 2000 1500 1500
19 21.5 27 35
47 53 67 70
97 84 103 90
1.58 1.34 1.69 1.45
3.8x107 4.7x10° 6.1x10% 8.6 x10%
0.4 0.24 0.28 0.14
242 1.45 1.74 1.0
6 6 6.2 7.14
205 222 255 30.5
2500
Classe F (155°C)
IPE5
Temperatura: -20°C~+40°C; Umidade: umidade relativa <90% (nao molhado)
PE
Sinal U (preto) V (azul) W (marrom)
(Amarelo-Verde)
Pino 2 3 4 1
Sinal 5V 0V A+ B+ Z+ A- B- Z- U+ V& W+ U- V- W- PE
Pino 2 3 4 8 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 1

11
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Dimensoes 2D
Série 40SM

a3 21

-0.03 [= - \
0
28 ~0.02 J
5 82.5(%9.5) el

Série 60SM

L] [T
/

'='§ i H ) Jﬁ‘
- e ] m
A‘ in i
= I
§ ! | —
-
2 |5 || [ ¥ o
3 sl
30 L
Modelo do Motor 0.6Nm 1.3Nm 1.9Nm
Sem freio L (mm) 116 141 169 % W

Com freio L (mm) 148 173 201 %/

114y,
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Dimensoes 2D , .
Série 80SM

g P YN
& 1l
s —A # - ll
s |
= . ] |
Py I 7_{ a % U I\ I
1A | CT_
) o
- — | LE* Y )
3 A8l I 890
5 | L - s/ . 0403 "
Modelo do Motor | 1.3Nm | 2.4Nm [3.5Nm| 4Nm
Sem freio L (mm) 124 151 179 191
Com freio L (mm) 164 191 219 231
0
15501 -
Série 110SM
o M L ~
?:5 12 ,..53:L = . = 469
i L o &L A4
2l g || = N T RE
-— = L Fi WX v "
= — — - [ | / s, V4
= | E — = 4 —HHEEH -
& — — ——  — __1 \\ A\X % / ]/
— e\ N/
25 40 || — SN P,
‘ = A X — \\w
LB g 1 —
: $130£0.1-
. o 1M1 -
Modelo do Motor | 2Nm 4Nm | 5Nm [ 6Nm
Sem freio L (mm) 159 189 204 219
Com freio L (mm) 233 263 278 293
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Dimensoes 2D

Série 130SM

57 L
5 .
2
© oo JEL
§ X = _—|
= ™ ——
P - —
5 — = _ ﬁ
R=c -
Q — — — — — | ——
—t'
— !
25 40 _ i
|
p
$145+0.1
10N.m 15N.m
Modelo do Mot 4N.m | 5N.m | 6N.m | 7.7N.m
odelo do Motor m m m 1500rpm | 2500rpm |1500rpm | 2500rpm
SemfreioL (mm) | 166 | 171 | 179 | 192 | 213 209 241 231
ComfreioL (mm) | 223 | 228 | 236 | 249 | 204 290 322 312
Série 180SM
=
e — e l
= o
- - S
— = -
!

Modelo do Motor |17.2N.m| 19N.m|21.5N.m| 27N.m | 35N.m|48N.m
Sem freio L (mm) 226 232 243 262 292 346
Com freio L (mm) 298 304 315 334 364 418
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~— BERGERDA

Hangzhou Bergerda Automation Technology Co. Ltd. € uma empresa de alta tecnologia
gue fornece aos clientes globais linhas de servo motor, motor de passo e drivers , todos
projetados a atender a demanda industrial. Exceléncia no desenvolvimento de produtos,
eficiéncia e alta producao com qualidade. A empresa implementa totalmente os

conceitos de "profissionalismo, qualidade e bom servico".

No mercado externo, os produtos sao exportados para Estados Unidos, Brasil, Colémbia,
RuUssia e outros paises e regides.

https://pradoautomacaoindustrial.com.br/



https://pradoautomacaoindustrial.com.br/

