
 

Bornes 
X1 (Entrada digital 1) e CM (Comum)

AI (Entrada Analógica) e GND (Negativo)

AI, VS (+10V) e GND 

F0.14 

F0.15 

F2.12
F2.00
F3.10
F3.13 

 
DIAGRAMA DE LIGAÇÃO 

Função 

Acionamento externo

Controle analógico de velocidade

Controle analógico por potenciômetro 

PARAMETRIZAÇÃO INVERSOR DE FREQUÊNCIA DL100 

Parâmetro 
F0.00 

Descrição 
Controle de Frequência 

Valor 

1
3

Via Motor 

Via Motor 
0 
0 
1 
0 
1 
1 
2 
3 

(s) 

Observação 

Entrada analógica
Potenciômetro do painel
0~600Hz 

0 ~ F0.03 (Hz) 
0 ~ F0.03 (Hz) 
Painel do inversor (Local) 
Acionamento Externo (Remoto) 
Direta 
Sentido Inversor 
Inicialização padrão 
Limpeza de alarmes 
Inicialização completa 
Recomendado 
Motores abaixo de 3cv: 6s 
Motores acima de 3cv até na 
faixa de 5cv: 10s 
Acima: 15s ou 20s 

F0.03 

F0.01 
F0.04 
F0.06 

Frequência Máxima 

Frequência Digital 
Frequência Mínima 
Partida do motor 

F0.07 Sentido de rotação 

F0.10 Reset de fábrica 

Aceleração 

Desaceleração 

Número de polos
Frequência base
Limite de tensão

Frequência nominal 

1
(Hz)
9.7

(Hz) 

Balanceamento da velocidade 
Via placa do motor 
Valor para modo analógico 
0 ~ F0.03 (Hz) 


